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Este manual contempla o conteúdo programático dos 
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1.  DRIVE CONFIGURADOR – ONLINE 

Configuração via Catálogo Eletrônico  

Objetivo 

Configuração via Site SEW Brasil de equipamentos eletrônicos, mecânicos e acesso aos desenhos 

em 3D 

 

Conteúdo Programático 

Motores Elétricos 

Apresentação da linha de motores e servomotores  

Acessórios / opcionais  

Motores elétricos Ex 

 

Redutores de Velocidade 

Apresentação da linha de redutores de velocidade  

Acessórios / opcionais  

Conceito de lubrificação em motoredutores 

 

Conversores de Frequência  

Apresentação das melhores soluções para conversores de frequência  

Acessórios / opcionais  

 

Especificação de acionamentos 

Seleção de motores elétricos e melhores oportunidades  

Seleção de redutores / motoredutores  

Configuração de conversores de frequência   

Acesso a documentação dedicada 

Geração de desenhos 

Dados técnicos dos produtos 

Seleção eletrônica via site SEW  

Exemplos de aplicações  

 

  

Carga horária 

03 horas 
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2.  SELEÇÃO DE ACIONAMENTOS - MÓDULOS I E II 

Especificação e configuração 

Objetivo 

Soluções de cálculo, dimensionamento de equipamentos eletrônicos, mecânicos e acesso aos 

desenhos em 3D 

 

Conteúdo Programático 

Motores Elétricos 

Conceito de funcionamento dos motores elétricos de indução (assíncrono e síncrono)  

Apresentação da linha de motores e servomotores SEW e seus acessórios / opcionais  

Apresentação dos tipos de freios SEW e seus acessórios e aplicação 

Motores elétricos Ex 

 

Redutor  

Princípio de funcionamento, forma construtiva, fator de serviço 

Tipos de redutores e momento inercia, redução e força radial   

Dicas de manutenção e lubrificação, exemplos de falhas  

 

Conversores de Frequência  

Princípio de funcionamento de conversores de frequência  

Apresentação das melhores soluções para conversores de frequência  

Conceito de funcionamento de sistemas de realimentação  

Apresentação de acessórios, exemplo de aplicação 

 

Especificação de Acionamentos  

Potência exigida, torque, número de partidas admissíveis 

Tempo de aceleração, fator de serviço, aceleração e rotação de saída 

Cálculo de relação de transmissão e fator de serviço 

Seleção de conversores de frequência 

Cálculo e especificação, exemplo de especificação online 

 

  

Carga horária 

12 horas 
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3.  MANUTENÇÃO EM MOTOREDUTORES 

INSTRUÇÃO E OPERAÇÃO 

Objetivo 

Desenvolvimento de técnicas de instalação, diagnóstico de falha e manutenção em motoredutores 

 

Conteúdo Programático 

Motores Elétricos 

Princípio de funcionamento 

Classe de isolação e proteção térmica 

Grau de proteção e Influência do ambiente 

Esquema de ligação dos motores elétricos 

 

Freios eletromecânicos  

Momento do freio em função do número de molas 

Desgaste precoce e vida do freio 

Tipos e aplicações de retificadores (unidades de controle de freios)  

Esquemas de ligações, especificação e uso do UR / SR  

 

Redutor 

Princípio de funcionamento 

Sistema modular SEW 

Motoredutores SEW, Linha R, F, K, S, W 

Forma construtiva 

Denominação dos tipos de motores e motoredutores 

Lubrificação, quantidade e tipos de óleo e sistema de vedação 

 

Prática 

Ligação de motores elétricos e freios eletromecânicos 

Ajuste de entreferro 

Análise de falhas em engrenagens 

Instalação e operação de motoredutores 

Montagem, desmontagem de redutores e motores elétricos com  

e sem freio 

 

 

  

Carga horária 

12 horas 
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4.  INSTRUÇÃO E OPERAÇÃO DE MOTOREDUTORES 

CUIDADOS NA INSTAÇÃO 

Objetivo 

Desenvolvimento de técnicas de instalação, operação e diagnóstico de falha de motoredutores 

 

Conteúdo Programático 

Motores Elétricos 

Princípio de funcionamento 

Classe de isolação e proteção térmica 

Grau de proteção e Influência do ambiente 

Esquema de ligação dos motores elétricos 

 

Freios eletromecânicos  

Momento do freio em função do número de molas 

Desgaste precoce e vida do freio 

Tipos e aplicações de retificadores (unidades de controle de freios)  

Esquemas de ligações, especificação e uso do UR / SR  

 

Redutor 

Princípio de funcionamento 

Sistema modular SEW 

Motoredutores SEW, Linha R, F, K, S, W 

Forma construtiva 

Denominação dos tipos de motores e motoredutores 

Lubrificação, quantidade e tipos de óleo e sistema de vedação 

 

Prática 

Ligação de motores elétricos e freios eletromecânicos 

Ajuste de entreferro 

Análise de falhas em engrenagens 

Instalação e operação de motoredutores 

 

  

Carga horária 

06 horas 
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5.  ACIONAMENTOS EM ATMOSFERAS EXPLOSIVAS 

Cuidados e Seleção do Acionamento 

 

Objetivo 

Desenvolvimento de técnicas de seleção de acionamentos para atmosfera explosiva 

 

Conteúdo Programático 

Atmosferas Explosivas 

O que é?  

Como se forma? 

Ex (Zona, temperatura, grupos) 

 

Tipos de Proteção 

Ex e, Ex t, Ex n 

Ex d, Ex h 

 

Interpretação de Mapa de Classificação de Área 

Princípio de funcionamento 

Exemplos práticos  

 

Seleção de Acionamentos 

Cálculo e dimensionamento de motores elétricos 

Redutores de velocidade, conversores de frequência  

Exemplos práticos  

Cuidados na instalação, start up 

Cuidados na manutenção 

 

  

Carga horária 

06 horas 
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6.  ANÁLISE DE VIBRAÇÃO - MÓDULOS I, II, III 

Manutenção Preditiva  

 

Objetivo 

Desenvolvimento de cuidados com seu acionamento e técnicas de manutenção preditiva 

 

Conteúdo Programático 

Módulo I 

Objetivos/ Aplicações, teoria da vibração 

Aceleração, velocidade e deslocamento, unidades e grandezas 

Instrumentos portáteis – coletores e analisadores 

Sistemas de monitoramento on-line 

Sistemas de suporte à decisão, características dos aparelhos de medição 

Exercícios práticos 

 

Módulo II 

Interpretação dos dados medidos (básico) 

Implantação de um programa de monitoramento de condições 

Teste de aproveitamento (escrito) 

Processamento de sinais, modulação de sinais e sua aplicação prática 

Características dos aparelhos de medição 

Transdutores – tipos e aplicações 

Frequência natural e ressonância, revisão breve 

Filtros demoduladores / detecção de defeitos em rolamentos 

Análise e interpretação de espectros de envelope 

Detecção de defeitos por análise espectral 

 

Módulo III 

Teoria da vibração (revisão), Frequência natural e ressonância 

Rolamentos, engrenagens, redutor planetário, detecção de defeitos em baixa rotação 

Análise comparativa de fase, medição de Órbita, Cross Chanel Phase (fase cruzada) 

Recursos avançados de análise e sua aplicação 

Run Up/ Cost Down – subida e descida de rotação 

CTA & STA – análise cíclica e análise síncrona 

FRF – função resposta frequência e análise modal experimental 

ODS – modo de deflexão em operação, dispositivo de monitoramento On-Line, onde e como aplicar; 

avaliação de desempenho 

Prática e cases durante todo o período conforme tópicos desenvolvidos 

 

 

Carga horária 

32 horas 



 

16 
 

 

  

TREINAMENTO TÉCNICO 

PRESENCIAL 



 

17 
 

7.  REDUTORES INSDUSTRIAIS DE ALTO TORQUE 

Instrução e Operação 

 

Objetivo 

Dicas de startup, operação, instalação e diagnóstico de falha 

 

Conteúdo Programático 

Motores Elétricos 

Princípio de funcionamento 

Classe de isolação e proteção térmica 

Grau de proteção e Influência do ambiente 

Esquema de ligação dos motores elétricos 

 

Freios eletromecânicos  

Momento do freio em função do número de molas 

Desgaste precoce e vida do freio 

Tipos e aplicações de retificadores (unidades de controle de freios)  

Esquemas de ligações, especificação e uso do UR / SR  

 

Redutores 

Princípio de funcionamento 

Forma construtiva 

Denominação dos tipos de redutores  

Lubrificação, quantidade e tipos de óleo e sistema de vedação 

Instalação de redutores  

Diagnóstico de falha 

  

Carga horária 

06 horas 
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8.  INSTRUÇÃO E OPERAÇÃO DE MOVIGEAR® 

Soluções Mecatrônicas  

 

Objetivo: 

Aprendizado de startup, operação, instalação de acionamento mecatrônico MOVIGEAR e diagnóstico 

de falha 

 

Conteúdo Programático 

Motores Elétricos 

Conceito de funcionamento 

 

Redutores 

Conceito de funcionamento 

 

Conversores de Frequência  

Conceito de funcionamento 

 

MOVIGEAR 

Princípio de funcionamento 

Características técnicas e diferenciais   

Dicas de instalação, operação e manutenção, startup 

Função de segurança STO 

Diagnósticos de manutenção  

Resolução de problemas e defeitos 

Substituição de acionamentos instalados 

Técnicas preventivas 

Melhores soluções para sua aplicação 

Prática na operação 

  

Carga horária 

06 horas 
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9. CÁLCULO E DIMENSIONAMENTO DE 
SERVOACIONAMENTOS 

Especificação de equipamentos 

 

Objetivo 

Soluções de cálculo, dimensionamento de equipamentos eletrônicos, mecânicos e acesso aos 

desenhos em 3D 

 

Conteúdo Programático 

Motores Elétricos 

Conceito de funcionamento 

Cálculo e dimensionamento  

Classe de isolação e proteção térmica 

Grau de proteção, influência do ambiente 

 

Redutores 

Princípio de funcionamento, forma construtiva, fator de serviço 

Redução e força radial  

Dicas de manutenção e lubrificação, exemplos de falhas 

 

Conversores de Frequência  

Princípio de funcionamento de conversores de frequência  

Apresentação das melhores soluções para conversores de frequência  

Conceito de funcionamento de sistemas de realimentação  

Apresentação de acessórios, exemplo de aplicação 

 

Especificação de Servoacionamentos  

Potência exigida, torque, número de partidas admissíveis 

Tempo de aceleração, fator de serviço, aceleração e rotação de saída 

Cálculo de relação de transmissão e fator de serviço 

Seleção de conversores de frequência 

Cálculo e especificação  

Exemplo de especificação online 

  

Carga horária 

06 horas 
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10. AUTOMAÇÃO INDUSTRIAL 

Soluções para sua Aplicação 

 

Objetivo 

Desenvolvimento de soluções para automação de acionamentos visando alta performance 

 

Conteúdo Programático 

Motoredutores 

Princípio de funcionamento 

 

Conversores de Frequência  

Princípio de funcionamento de conversores de frequência  

Apresentação das melhores soluções para conversores de frequência  

Conceito de funcionamento de sistemas de realimentação  

Seleção de conversores de frequência 

Apresentação de acessórios  

Exemplo de aplicação 

 

Controladores Programáveis SEW 

Características técnicas 

Linguagens de programação 

Exemplos de programação 

 

Exemplo de Automação 

Tendências de mercado voltada para eficiência energética  

Aplicações com controle de torque e posicionamento 

Exemplo de Parametrização 

Dicas via controle manual e software  

Dicas de Manutenção 

SEW na Industria 4.0 

Carga horária 

06 horas 
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11. SISTEMAS DESCENTRALIZADOS - MÓDULO I 

Instalação e Parametrização 

 

Objetivo 

Desenvolvimento de soluções para automação visando parametrização, manutenção e programação 

 

Conteúdo Programático 

Motoredutores 

Princípio de funcionamento 

 

Conversores de Frequência MOVIMOT® 

Princípio de funcionamento de conversores de frequência  

Apresentação das melhores soluções para conversores de frequência  

Soluções descentralizadas 

Seleção de conversores de frequência 

Plano de manutenção 

Apresentação de acessórios e opcionais para rede Fieldbus 

Dicas de manutenção  

Exemplo de aplicação 

  

Exemplo de Automação 

Tendências de mercado voltada para eficiência energética  

Integração a sistemas com rede Fieldbus  

Exemplo de parametrização 

Simulações Práticas 

  

Carga horária 

06 horas 
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12. SISTEMAS DESCENTRALIZADOS - MÓDULO II  

Parametrização e Dicas de Reset de Falhas 

 

Objetivo 

Aprendizado de startup, operação, instalação elétrica e diagnóstico de falha das soluções MOVIFIT, 

MOVIPRO 

 

Conteúdo Programático 

Sistemas Descentralizados MOVIFIT® 

Definição teórica - modelos 

Tipos - Redes de comunicação - (definir com o cliente) 

Especificação de equipamentos  

Analogias para especificação e definições de projetos 

Instalação e comissionamento dos equipamentos 

Demonstração prática com os equipamentos 

Descrição de parâmetros e startup motor 

Startup de módulos aplicativos – AMX 1001/1004 

Simulação do Modos Roller conveyor 

 

Sistemas Descentralizados MOVIPRO® 

Definição teórica - modelos; 

Tipos - Redes de comunicação - (definir com o cliente) 

Especificação de equipamentos  

Analogias para especificação e definições de projetos 

Descrição dos opcionais internos e externos 

Esquema de ligação e descrição das funções dos bornes de entrada/saída 

Descrição de parâmetros e startup motor 

Startup de módulos aplicativos – AMA 0801 

Demonstração prática com os equipamentos 

Diagnóstico de irregularidades / reset falhas 

  

Carga horária 

12 horas 
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13. PARAMETRIZAÇÃO DE CONVERSOR DE 
FREQUÊNCIA MOVITRAC® B 

Parametrização e Dicas de Operação 

 

Objetivo 

Desenvolvimento de soluções para aplicações e parametrização de equipamentos, diagnostico de 

falhas 

 

Conteúdo Programático 

MOVITRAC® B 

Princípio de funcionamento 

Funcionamento de motores elétricos alimentados com conversores 

Esquema de ligação e descrição das funções dos bornes de entrada e saída 

Comando do freio do motor 

Descrição dos opcionais internos e externos 

Estrutura de ajuste dos parâmetros 

Diagnóstico de irregularidades e reset de falhas 

Parametrização através do software MOVITOOLS  

Utilização do software de visualização gráfica de dados M_SCOPE 

Exemplo de aplicação voltado para manutenção de cada cliente 

  

Exemplo de automação 

Tendência de mercado e últimos lançamentos de produtos SEW 

Demonstração prática 

 
 

 

 

 

Carga horária 

06 horas 
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14. PARAMETRIZAÇÃO DE CONVERSOR DE 
FREQUÊNCIA MOVIDRIVE® B  

Parametrização e Dicas de Operação 

 

Objetivo 

Desenvolvimento de soluções para aplicações e parametrização de equipamentos, diagnostico  

de falhas 

 

Conteúdo Programático 

Conversores de Frequência MOVIDRIVE® B 

Princípio de funcionamento 

Funcionamento de motores elétricos alimentados por conversores de frequência 

Características do servomotor 

Comparação: servoacionamentos x motores elétricos alimentados com conversores de frequência 

Servomotores SEW-EURODRIVE 

Servofuso 

Esquema de ligação e descrição das funções dos bornes de entrada/saída 

Cabos de alimentação do conversor de frequência e do motor elétrico 

Estrutura de ajuste dos parâmetros 

Descrição dos opcionais internos e externos 

Diagnóstico de irregularidades / reset 

Parametrização através do software MOVITOOLS 

Utilização do software de visualização gráfica de dados M_SCOPE 

Sincronismo com placa DRS   

Módulos aplicativos, com ênfase no módulo Extended Positioning 

Linguagem de programação via sistema de posicionamento IPOSPLUS 
 

  

Carga horária 

12 horas 
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15. LINGUAGUEM DE PROGRAMAÇÃO IPOS 

Soluções de Programação 

 

Objetivo 

Desenvolvimento de soluções para automação visando parametrização, programação e diagnostico 

de falha 

 

Conteúdo Programático 

Conversores de Frequência MOVIDRIVE® B 

Parametrização através do software MOVITOOLS 

 

Linguagem de programação IPOS 

Linguagem de programação via sistema de posicionamento IPOSPLUS 

Descrição e Funcionamento básico Movitools 

Descrição do ambiente IPOS 

Visão geral dos recursos do IPOSplus 

 

Prática de programação em IPOSplus 

Procedimentos básicos para a criação de programas 

Pontos importantes durante o desenvolvimento 

Editando programas 

Exemplo de manutenção 

Exemplos de aplicação 

 

Prática de programação em IPOSplus 

Procedimentos básicos para a criação de programas 

Pontos importantes durante o desenvolvimento 

Editando programas 

Exemplo de manutenção 

Exemplos de aplicação 

Carga horária 

18 horas 
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16. LINGUAGUEM DE PROGRAMAÇÃO E 
AUTOMAÇÃO COM CONTROLADOR MOVI-PLC® 

Soluções de Programação 

 

Objetivo 

Desenvolvimento de soluções para automação visando a programação utilizando MOVI-PLC 

 

Conteúdo Programático 

Programação de controlador MOVI-PLC 

Características técnicas e recursos 

Linguagem de programação 

Manipulação, parametrização 

Software MOVITOOLS MotionStudio 

PLC EDITOR 

Introdução à programação IEC 61131 

Introdução às bibliotecas 

Exemplos de programação 

 

I/O System C 

Características técnicas e recursos 

Módulos I/O 

Integração a sistemas com MOVI-PLC 

Distribuição dos I/O 

 
  

Carga horária 

18 horas 
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17. MOVI-C® - MOVIDRIVE® system, modular 

Soluções para sua Aplicação 

Objetivo 

Desenvolvimento de soluções para automação visando parametrização, programação e diagnostico 

de falha 

 

Conteúdo Programático 

Conversores de Frequência MOVI-C  

Princípio de funcionamento de um conversor de frequência  

Funcionamento de motores elétricos alimentados por conversores de frequência 

 

MOVIDRIVE® modular 

Visão geral 

Características técnica 

Módulos disponíveis 

Opcionais e acessórios 

 

MOVIDRIVE® System 

Visão geral, características técnicas, módulos disponíveis 

Opcionais e acessórios 

 

Controladores MOVI-C® 

Características técnicas 

Módulos disponíveis, opcionais e acessórios 

Topologia MOVIDRIVE® modular, system 

Introdução via software de parametrização movisuite standard 

Comissionamento do conjunto de acionamento 

Modo manual - tipos de movimento manual 

Otimização do acionamento  

Visão de parâmetros 

Diagnósticos gráficos scope 

Introdução ao ambiente de programação IEC editor 

Princípio de funcionamento via módulo movikit. 

 

 

  

Carga horária 

18 horas 
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18. MOVI- C® - MOVIDRIVE technology 

Soluções para sua Aplicação 

Objetivo 

Desenvolvimento de soluções para automação visando parametrização, programação e diagnostico 

de falha 

 

Conteúdo Programático 

Conversores de Frequência MOVI-C®  

Princípio de funcionamento de um conversor de frequência  

Funcionamento de motores elétricos alimentados por conversores de frequência 

 

MOVIDRIVE® Technology  

Visão geral 

Caracteristicas técnica 

Módulos disponíveis 

Opcionais e acessórios 

Tipos de aplicações  

Comissionamento do conjunto acionamento 

Modo manual - tipos de movimento manual 

Eficiência energética 

 

Movikit 

Conceito dos módulos Movikit 

Movikit velocity drive 

Movikit positioning drive 

Diagnóstico gráfico SCOPE 

Operação e diagnóstico utilizando controle manual e software  

 

Comunicação 

CBG11A 

CBG21A 

USM11A 

USB 

Ethernet 

  

Carga horária 

12 horas 
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19. PROGRAMAÇÃO COM IHM  

Interface Homem Máquina 

 

Objetivo: 

Desenvolvimento de soluções para automação visando parametrização e programação 

 

Conteúdo Programático  

IHM 

Definição teórica 

Denominação de tipos de interfaces 

Especificação e instalação de interfaces 

Configuração de interface 

Programação utilizando interfaces de comunicação homem máquina e modelos da aplicação do 

cliente  

Exemplo de aplicação voltado para manutenção de cada cliente. 

Exemplo de automação 

Tendência de mercado e últimos lançamentos de produtos SEW 

Demonstração prática 

 

Exemplo de automação 

Tendência de mercado e últimos lançamentos de produtos SEW 

Demonstração prática 

 

  

Carga horária 

12 horas 
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20. CONHEÇA NOSSOS KITS DIDÁTICOS 

 

01 x Kit didático de MOVIDRIVE® B com interface de comunicação com o PC  

01 x Kit didático de motor elétrico assíncrono trifásico  

01 x Kit de cabo de potência e realimentação 

 

* Esta composição atende até no máximo 2 pessoas 

 

 

 

 
 
 
 

 
 

Contato para Treinamento Técnico: 

 

 

Marcio Ferreira 

Engenharia de Automação 

treinamento.tecnico@sew.com.br 

Telefone: (11) 2489 9310 
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