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MANUAL
TREINAMENTO TECNICO



Este manual contempla o conteddo programatico dos

treinamentos realizados pela SEW Brasil
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1. DRIVE CONFIGURADOR — ONLINE

Configuracao via Catalogo Eletronico

Objetivo
Configuragao via Site SEW Brasil de equipamentos eletronicos, mecéanicos e acesso aos desenhos
em 3D

Conteudo Programatico

Motores Elétricos

Apresentagao da linha de motores e servomotores
Acessorios / opcionais

Motores elétricos Ex

Redutores de Velocidade

Apresentacao da linha de redutores de velocidade
Acessorios / opcionais

Conceito de lubrificacdo em motoredutores

Carga horaria
Conversores de Frequéncia 03 horas
Apresentacao das melhores solucdes para conversores de frequéncia
Acessorios / opcionais

Especificacdo de acionamentos

Selecéo de motores elétricos e melhores oportunidades
Selecédo de redutores / motoredutores

Configuracéo de conversores de frequéncia

Acesso a documentacéo dedicada

Geracao de desenhos

Dados técnicos dos produtos

Selecéo eletrénica via site SEW

Exemplos de aplicacdes

DriveConfigurator K37DRN90L4 & Opcoes do usuario =

===K selegao de produtos o Pesquisar > 2 Variante > ) Opgoes > 4 Resumo

Pesquisar

Denominacdo do tipo solicitado: Sem pesquisa Pesquisar
Y Sem pesquisa

Modelo do redutor [ K = reautor de engrenagens cénicas
Tipo do motor Motor CA- DR
Pais de uso Brasil (ABNT 60H2)

Poténcta do motor P (kW] / Torque Ma [Nm] 15 +
Velocidade de saida na [1/min] / Reducdo 77 +

Fator de

co 1B 11

e rendimento intemacional (1€ IE3 - Rendimento Premium v
4 polos
$1-100%

Rotagdes de saida especialmente banas B ﬂ
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2. SELECAO DE ACIONAMENTOS - MODULOS | E I

Especificacao e configuracéao

Objetivo
Solucdes de célculo, dimensionamento de equipamentos eletrénicos, mecanicos e acesso aos
desenhos em 3D

Conteudo Programatico

Motores Elétricos

Conceito de funcionamento dos motores elétricos de inducdo (assincrono e sincrono)
Apresentacdo da linha de motores e servomotores SEW e seus acess0rios / opcionais
Apresentacao dos tipos de freios SEW e seus acessorios e aplicacao

Motores elétricos Ex

Redutor

Principio de funcionamento, forma construtiva, fator de servigo
Tipos de redutores e momento inercia, reducéo e forca radial
Dicas de manutencao e lubrificacdo, exemplos de falhas

Carga horaria
12 horas

Conversores de Frequéncia

Principio de funcionamento de conversores de frequéncia
Apresentacao das melhores solucdes para conversores de frequéncia
Conceito de funcionamento de sistemas de realimentacao
Apresentacao de acessorios, exemplo de aplicacéao

Especificacdo de Acionamentos

Poténcia exigida, torque, numero de partidas admissiveis

Tempo de aceleracdo, fator de servico, aceleracéo e rotacao de saida
Célculo de relacao de transmissao e fator de servico

Selecédo de conversores de frequéncia

Célculo e especificacdo, exemplo de especificacdo online

DriveConfigurator K37DRN90L4 & Opgoes do usuario &

:::K selegdo de produtos ° Pesquisar > 2 Variante > ) Opgoes > 4 Resumo m
Pesquisar
po solicitado Sem pesquisa Q Pesquisar
[[K = reautor de engrenagens cénicas v]
Motor CA- DR
Brasil (ABNT 60Hz)
Torque Ma (N is + + [

je saida na [1/min] / Redugdo | 77 + + ==

11

4 polos
$1-100%

IE3 - Rendimento Premium v B
v
v
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3. MANUTENCAO EM MOTOREDUTORES
INSTRUCAO E OPERACAO

Objetivo

Desenvolvimento de técnicas de instalacao, diagndstico de falha e manutencdo em motoredutores

Conteudo Programatico

Motores Elétricos

Principio de funcionamento

Classe de isolacao e protecdo térmica
Grau de protecéao e Influéncia do ambiente
Esquema de ligacdo dos motores elétricos

Freios eletromecéanicos

Momento do freio em funcdo do nimero de molas

Desgaste precoce e vida do freio

Tipos e aplicacdes de retificadores (unidades de controle de freios)
Esquemas de ligacdes, especificacdo e uso do UR / SR

Redutor

Principio de funcionamento

Sistema modular SEW

Motoredutores SEW, Linha R, F, K, S, W

Forma construtiva

Denominacao dos tipos de motores e motoredutores
Lubrificac&o, quantidade e tipos de 6leo e sistema de vedacao

Pratica

Ligacdo de motores elétricos e freios eletromecanicos

Ajuste de entreferro

Andlise de falhas em engrenagens

Instalacdo e operacdo de motoredutores

Montagem, desmontagem de redutores e motores elétricos com
e sem freio

Carga horaria
12 horas
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4. INSTRUCAO E OPERACAO DE MOTOREDUTORES
CUIDADOS NA INSTACAO

Objetivo
Desenvolvimento de técnicas de instalacao, operacao e diagndéstico de falha de motoredutores

Conteudo Programatico

Motores Elétricos

Principio de funcionamento

Classe de isolacao e protecdo térmica
Grau de protecéao e Influéncia do ambiente
Esquema de ligacdo dos motores elétricos

Freios eletromecéanicos

Momento do freio em funcé&o do niumero de molas

Desgaste precoce e vida do freio

Tipos e aplicagdes de retificadores (unidades de controle de freios)
Esquemas de ligacdes, especificacdo e uso do UR / SR

Carga horaria
06 horas

Redutor

Principio de funcionamento

Sistema modular SEW

Motoredutores SEW, Linha R, F, K, S, W

Forma construtiva

Denominacao dos tipos de motores e motoredutores
Lubrificac&o, quantidade e tipos de 6leo e sistema de vedacao

Pratica

Ligacdo de motores elétricos e freios eletromecanicos
Ajuste de entreferro

Andlise de falhas em engrenagens

Instalacdo e operacdo de motoredutores
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5. ACIONAMENTOS EM ATMOSFERAS EXPLOSIVAS

Cuidados e Selecao do Acionamento

Objetivo
Desenvolvimento de técnicas de selecdo de acionamentos para atmosfera explosiva

Conteudo Programatico

Atmosferas Explosivas
O que é?

Como se forma?

Ex (Zona, temperatura, grupos)

Tipos de Protecéo
Exe, Ext, Exn
Exd, Exh

Carga horaria

Interpretacéo de Mapa de Classificacdo de Area 06 horas
Principio de funcionamento
Exemplos praticos

Selecao de Acionamentos

Calculo e dimensionamento de motores elétricos
Redutores de velocidade, conversores de frequéncia
Exemplos praticos

Cuidados na instalacao, start up

Cuidados na manutencao
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6. ANALISE DE VIBRACAO - MODULOS |, 11, 1

Manutencao Preditiva

Objetivo
Desenvolvimento de cuidados com seu acionamento e técnicas de manutencédo preditiva

Conteudo Programatico

Modulo |

Objetivos/ Aplicagdes, teoria da vibracao

Aceleracéo, velocidade e deslocamento, unidades e grandezas
Instrumentos portateis — coletores e analisadores

Sistemas de monitoramento on-line

Sistemas de suporte a decisdo, caracteristicas dos aparelhos de medicéo
Exercicios praticos

Modulo 1

Interpretacéo dos dados medidos (basico)

Implantacdo de um programa de monitoramento de condicdes
Teste de aproveitamento (escrito) Carga horaria
Processamento de sinais, modulacao de sinais e sua aplicacéo pratica 32 horas
Caracteristicas dos aparelhos de medicéo

Transdutores — tipos e aplicacdes

Frequéncia natural e ressonancia, revisao breve

Filtros demoduladores / deteccao de defeitos em rolamentos
Andlise e interpretacdo de espectros de envelope

Deteccéao de defeitos por analise espectral

Maodulo I

Teoria da vibracao (revisdo), Frequéncia natural e ressonancia

Rolamentos, engrenagens, redutor planetario, deteccéo de defeitos em baixa rotacéo
Anélise comparativa de fase, medicédo de Orbita, Cross Chanel Phase (fase cruzada)
Recursos avancados de analise e sua aplicacéo

Run Up/ Cost Down — subida e descida de rotacéo

CTA & STA — analise ciclica e andlise sincrona

FRF — funcéo resposta frequéncia e analise modal experimental

ODS - modo de deflexdo em operacao, dispositivo de monitoramento On-Line, onde e como aplicar;
avaliacdo de desempenho

Prética e cases durante todo o periodo conforme tépicos desenvolvidos

/\_/
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7. REDUTORES INSDUSTRIAIS DE ALTO TORQUE

Instrucao e Operacao

Objetivo
Dicas de startup, operacao, instalacao e diagnéstico de falha

Conteudo Programatico

Motores Elétricos

Principio de funcionamento

Classe de isolacao e protecdo térmica
Grau de protecéao e Influéncia do ambiente
Esquema de ligacédo dos motores elétricos

Freios eletromecéanicos

Momento do freio em funcdo do nimero de molas

Desgaste precoce e vida do freio

Tipos e aplicagdes de retificadores (unidades de controle de freios)
Esquemas de ligacdes, especificacdo e uso do UR / SR

Redutores

Principio de funcionamento

Forma construtiva

Denominacéao dos tipos de redutores

Lubrificac&o, quantidade e tipos de 6leo e sistema de vedacao
Instalacdo de redutores

Diagnastico de falha

Carga horaria
06 horas
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8. INSTRUCAO E OPERACAO DE MOVIGEAR®

Solucdes Mecatrdnicas

Objetivo:
Aprendizado de startup, operacéo, instalacao de acionamento mecatronico MOVIGEAR e diagndéstico
de falha

Conteudo Programatico

Motores Elétricos
Conceito de funcionamento

Redutores
Conceito de funcionamento

Conversores de Frequéncia

_ ) Carga horaria
Conceito de funcionamento

06 horas

MOVIGEAR
Principio de funcionamento

Caracteristicas técnicas e diferenciais

Dicas de instalacdo, operacao e manutencao, startup
Funcao de seguranca STO

Diagnaosticos de manutencao

Resolucado de problemas e defeitos

Substituicdo de acionamentos instalados

Técnicas preventivas

Melhores solucdes para sua aplicacdo

Préatica na operacéo
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9.CALCULO E DIMENSIONAMENTO DE
SERVOACIONAMENTOS

Especificacao de equipamentos

Objetivo
Solucgdes de célculo, dimensionamento de equipamentos eletrénicos, mecanicos e acesso aos
desenhos em 3D

Conteudo Programatico

Motores Elétricos

Conceito de funcionamento

Calculo e dimensionamento

Classe de isolacéo e protecao térmica
Grau de protecéo, influéncia do ambiente

Redutores

Principio de funcionamento, forma construtiva, fator de servi¢co
Reducéo e forca radial

Dicas de manutencéo e lubrificacdo, exemplos de falhas 06 horas

Carga horaria

Conversores de Frequéncia

Principio de funcionamento de conversores de frequéncia
Apresentacao das melhores solucdes para conversores de frequéncia
Conceito de funcionamento de sistemas de realimentacao
Apresentacao de acessorios, exemplo de aplicacéo

Especificacdo de Servoacionamentos

Poténcia exigida, torque, numero de partidas admissiveis

Tempo de aceleracdo, fator de servico, aceleracéo e rotacao de saida
Célculo de relacao de transmissao e fator de servico

Selecédo de conversores de frequéncia

Célculo e especificacéo

Exemplo de especificacdo online

DriveConfigurator K37DRN90L4 & Opgédes do usuario &
P |
Pe ar
D o Sem pesquisa Q Pesquisar
[K=reautor ge engrenagens conicas v]
Motor CA - DR v
Brasil (ABNT 60Hz) 2
1.5 + + |7
1
.
1.1
IE3 - Rendimento Premium ~ ﬂ 2 1
4 polos v
$1-100% v E \amer
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10. AUTOMAGAO INDUSTRIAL

Solucdes para sua Aplicacéao

Objetivo

Desenvolvimento de solu¢des para automacao de acionamentos visando alta performance

Conteudo Programatico

Motoredutores
Principio de funcionamento

Conversores de Frequéncia

Principio de funcionamento de conversores de frequéncia
Apresentacao das melhores solucdes para conversores de frequéncia
Conceito de funcionamento de sistemas de realimentacéo

Selecéo de conversores de frequéncia

Apresentacao de acessorios

Exemplo de aplicacdo

Controladores Programaveis SEW
Caracteristicas técnicas

Linguagens de programacao

Exemplos de programacéao

Exemplo de Automacéo

Tendéncias de mercado voltada para eficiéncia energética
Aplicacdes com controle de torque e posicionamento
Exemplo de Parametrizacéo

Dicas via controle manual e software

Dicas de Manutencao

SEW na Industria 4.0

Carga horaria
06 horas
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11. SISTEMAS DESCENTRALIZADOS - MODULO |

Instalacado e Parametrizacao

Objetivo

Desenvolvimento de solu¢des para automacao visando parametrizacao, manutencao e programacao

Conteudo Programatico

Motoredutores
Principio de funcionamento

Conversores de Frequéncia MOVIMOT®

Principio de funcionamento de conversores de frequéncia
Apresentacao das melhores solucdes para conversores de frequéncia
Solugdes descentralizadas

Selecéo de conversores de frequéncia

Plano de manutencéo

Apresentacao de acessorios e opcionais para rede Fieldbus

Dicas de manutencao

Exemplo de aplicacdo

Exemplo de Automacéo

Tendéncias de mercado voltada para eficiéncia energética
Integracao a sistemas com rede Fieldbus

Exemplo de parametrizacéo

Simulacdes Praticas

Carga horaria
06 horas
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12. SISTEMAS DESCENTRALIZADOS - MODULO II

Parametrizacao e Dicas de Reset de Falhas

Objetivo
Aprendizado de startup, operacao, instalacao elétrica e diagnéstico de falha das solu¢cbes MOVIFIT,
MOVIPRO

Conteudo Programatico

Sistemas Descentralizados MOVIFIT®
Definicao teorica - modelos

Tipos - Redes de comunicacéao - (definir com o cliente)
Especificacdo de equipamentos

Analogias para especificacéo e definicdes de projetos
Instalacdo e comissionamento dos equipamentos
Demonstracédo pratica com 0s equipamentos
Descricado de parametros e startup motor

Startup de médulos aplicativos — AMX 1001/1004
Simulacdo do Modos Roller conveyor

Carga horaria
12 horas

Sistemas Descentralizados MOVIPRO®
Definicao tedrica - modelos;

Tipos - Redes de comunicacéo - (definir com o cliente)
Especificacdo de equipamentos

Analogias para especificacéo e definicdes de projetos
Descricado dos opcionais internos e externos

Esquema de ligacéo e descricdo das funcdes dos bornes de entrada/saida
Descricdo de parametros e startup motor

Startup de médulos aplicativos — AMA 0801
Demonstracéo pratica com 0s equipamentos
Diagnastico de irregularidades / reset falhas
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13. PARAMETRIZACAO DE CONVERSOR DE
FREQUENCIA MOVITRAC® B

Parametrizacao e Dicas de Operacao

Objetivo
Desenvolvimento de solucdes para aplicacbes e parametrizacdo de equipamentos, diagnostico de
falhas

Conteudo Programatico

MOVITRAC® B

Principio de funcionamento

Funcionamento de motores elétricos alimentados com conversores
Esquema de ligacéo e descricdo das funcdes dos bornes de entrada e saida
Comando do freio do motor

Descrigéo dos opcionais internos e externos

Estrutura de ajuste dos parametros

Diagnastico de irregularidades e reset de falhas

Parametrizacao através do software MOVITOOLS

Utilizacao do software de visualizacdo gréafica de dados M_SCOPE
Exemplo de aplicacdo voltado para manutencéo de cada cliente

Carga horaria
06 horas

Exemplo de automacéo
Tendéncia de mercado e ultimos langcamentos de produtos SEW
Demonstracéo pratica
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14. PARAMETRIZACAO DE CONVERSOR DE
FREQUENCIA MOVIDRIVE® B

Parametrizacao e Dicas de Operacao

Objetivo
Desenvolvimento de solu¢des para aplicacdes e parametrizacao de equipamentos, diagnostico
de falhas

Conteudo Programatico

Conversores de Frequéncia MOVIDRIVE® B

Principio de funcionamento

Funcionamento de motores elétricos alimentados por conversores de frequéncia

Caracteristicas do servomotor

Comparacao: servoacionamentos X motores elétricos alimentados com conversores de frequéncia
Servomotores SEW-EURODRIVE

Servofuso

Esquema de ligacéo e descricdo das funcbes dos bornes de entrada/saida

Cabos de alimentacéo do conversor de frequéncia e do motor elétrico Carga horaria
Estrutura de ajuste dos parametros 12 horas

Descricdo dos opcionais internos e externos

Diagnastico de irregularidades / reset

Parametrizacao através do software MOVITOOLS

Utilizacao do software de visualizacdo gréafica de dados M_SCOPE
Sincronismo com placa DRS

Médulos aplicativos, com énfase no médulo Extended Positioning
Linguagem de programacao via sistema de posicionamento IPOSPLUS
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15. LINGUAGUEM DE PROGRAMACAO IPOS

Solucdes de Programacao

Objetivo
Desenvolvimento de solucdes para automacgéo visando parametrizacao, programacéao e diagnostico
de falha

Conteudo Programatico

Conversores de Frequéncia MOVIDRIVE® B
Parametrizacdo através do software MOVITOOLS

Linguagem de programacéao IPOS

Linguagem de programacéo via sistema de posicionamento IPOSPLUS
Descrigédo e Funcionamento basico Movitools

Descricdo do ambiente IPOS

Vis&o geral dos recursos do IPOSplus Carga horaria

18 horas

Pratica de programacao em IPOSplus
Procedimentos basicos para a criacdo de programas
Pontos importantes durante o desenvolvimento
Editando programas

Exemplo de manutencao

Exemplos de aplicacéo

Pratica de programacao em IPOSplus
Procedimentos basicos para a criacdo de programas
Pontos importantes durante o desenvolvimento
Editando programas

Exemplo de manutencao

Exemplos de aplicacéo
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16. LINGUAGUEM DE PROGRAMAGAO E

AUTOMACAO COM CONTROLADOR MOVI-PLC®

Solucdes de Programacao

Objetivo
Desenvolvimento de solu¢des para automacao visando a programacao utilizando MOVI-PLC

Conteudo Programatico

Programacéo de controlador MOVI-PLC
Caracteristicas técnicas e recursos

Linguagem de programacao

Manipulagéo, parametrizagéo

Software MOVITOOLS MotionStudio Carga horaria
PLC EDITOR 18 horas

Introducéo a programacéao IEC 61131
Introducéo as bibliotecas
Exemplos de programacéo

I/O System C

Caracteristicas técnicas e recursos
Modulos 1/0

Integracéo a sistemas com MOVI-PLC
Distribuicéo dos I/0

ETHERNET

= DOP
Bedien-Terminal

MOVI-PLC™ 1/0-System

m o,

Mo
& g oH E
s B - 34 e
sl * E- 45
il E )

MOVI-PLC*® I/0-System

oS W W W W W

MOVIDRIVE®
MOVIDRIVE®

35
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17. MOVI-C® - MOVIDRIVE® system, modular

Solucdes para sua Aplicacéao

Objetivo
Desenvolvimento de solugdes para automagao visando parametrizacao, programacgao e diagnostico
de falha

Conteudo Programatico
Conversores de Frequéncia MOVI-C

Principio de funcionamento de um conversor de frequéncia
Funcionamento de motores elétricos alimentados por conversores de frequéncia

MOVIDRIVE® modular

Visao geral
Caracteristicas técnica Carga horaria
Maodulos disponiveis 18 horas

Opcionais e acessorios

MOVIDRIVE® System
Visao geral, caracteristicas técnicas, médulos disponiveis
Opcionais e acessorios

Controladores MOVI-C®

Caracteristicas técnicas

Mdédulos disponiveis, opcionais e acessorios
Topologia MOVIDRIVE® modular, system
Introducéo via software de parametrizacdo movisuite standard
Comissionamento do conjunto de acionamento
Modo manual - tipos de movimento manual
Otimizacao do acionamento

Visao de parametros

Diagnasticos gréaficos scope

Introducéo ao ambiente de programacao IEC editor
Principio de funcionamento via mddulo movikit.
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18. MOVI- C® - MOVIDRIVE technology

Solucdes para sua Aplicacéao

Objetivo
Desenvolvimento de solugbes para automacgao visando parametrizagao, programacéo e diagnostico
de falha

Conteudo Programatico

Conversores de Frequéncia MOVI-C®
Principio de funcionamento de um conversor de frequéncia
Funcionamento de motores elétricos alimentados por conversores de frequéncia

MOVIDRIVE® Technology
Visao geral

Caracteristicas técnica
Médulos disponiveis

Opcionais e acessorios Carga horaria
Tipos de aplicacdes 12 horas
Comissionamento do conjunto acionamento
Modo manual - tipos de movimento manual
Eficiéncia energética

Movikit

Conceito dos modulos Movikit

Movikit velocity drive

Movikit positioning drive

Diagnostico grafico SCOPE

Operacao e diagnastico utilizando controle manual e software

Comunicacéo
CBG11A
CBG21A
USM11A

USB

Ethernet
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19. PROGRAMACAO COM IHM

Interface Homem Maquina

Objetivo:
Desenvolvimento de solu¢des para automacao visando parametrizacéo e programacao

Conteudo Programatico

IHM

Definicao tedrica

Denominacgao de tipos de interfaces

Especificacao e instalagdo de interfaces

Configuracéo de interface

Programacéo utilizando interfaces de comunicacdo homem maquina e modelos da aplicacdo do

cliente

Exemplo de aplicagéo voltado para manutencéo de cada cliente.

Exemplo de automag&o Carga horaria
Tendéncia de mercado e ultimos langamentos de produtos SEW 12 horas

Demonstracéo pratica

Exemplo de automacéo
Tendéncia de mercado e ultimos langcamentos de produtos SEW
Demonstracdo pratica
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20. CONHEGA NOSSOS KITS DIDATICOS

01 x Kit didatico de MOVIDRIVE® B com interface de comunicacado com o PC
01 x Kit didatico de motor elétrico assincrono trifasico
01 x Kit de cabo de poténcia e realimentacao

* Esta composicdo atende até no maximo 2 pessoas
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Contato para Treinamento Técnico:

Marcio Ferreira

Engenharia de Automacéao
treinamento.tecnico@sew.com.br
Telefone: (11) 2489 9310

EURGDRIVE
BRASIL
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Motoredutores \ Produtos Eletronicos \ Redutores Industriais \ Service

SEW-EURODRIVE BRASIL: nossa ESTRUTURA:

espaco de
300 milm2

de terreno

2007 inicio

das obras

Administracao e Fabrica - SP
Estrada Municipal José Rubim, 205
Rodovia Santos Dumont Km 49
Caldeira - 13347 510

Indaiatuba - SP

PABX.:  +55192518-8000
E-mail.: sew@sew.com.br

Montadora Rio Claro - SP
Rodovia Washington Luiz Km 172

Condominio Industrial Compark - 13501 600

Sao Paulo - SP

Tel.: + 5519 3522-3100
Fax.: + 5519 3524-3190
E-mail.: montadora.rc@sew.com.br

Montadora Joinville - SC

Rua Dona Francisca, 12.346
Pirabeiraba - 89239 270

Santa Catarina - SC

Tel.: + 55 47 3027-6886
Fax.: + 55 47 3027-6888
E-mail.: montadora.sc@sew.com.br

Filial Bahia - BA

Avenida Luiz Tarquinio Pontes, 1.356
Lote 11

Pitangueiras - 42701 450

Lauro de Freitas - BA

Tel.: + 5571 3289-7700

Fax.: + 55 71 3289-7700
E-mail.: filial.ba@sew.com.br

Filial Ceara - CE

Rua Marechal Bittencourt, 805
Dias Macedo - 60860 540
Fortaleza - CE

Tel.: + 55 85 3482-9373
Fax.: + 55 85 3482-9794
E-mail.: filial.ce@sew.com.br

iNicial de

40 milm?2

construidos

O

201 O inicio

da producao

Filial Espirito Santo - ES

Rua Tancredo Neves, 145

Séo Diogo | - 29163 267

Serra - ES

Tel.: + 55 27 3318-0921
Fax.: + 55 27 3318-0925
E-mail.: filial.es@sew.com.br

Filial Goids - GO

Rua CM 14,79 - QD 03B - LT 06
Setor Candida de Morais - 74463 280
Goiania - GO

Tel.: + 55 62 3299-5444

Fax.: + 55 62 3597-2499
E-mail.: filial.go@sew.com.br

Filial Interior de Sao Paulo - SP
Rodovia Washington Luiz Km 172

Condominio Industrial Compark - 13501 600

Sao Paulo - SP

Tel.: + 5519 3522-3100
Fax.: + 5519 3524-3190
E-mail.: montadora.rc@sew.com.br

Filial Mato Grosso - MT
Avenida Miguel Sutil, 5.573
Santa Helena - 78008 200
Cuiabd - MT

Tel.: + 55 65 3621-2115
Fax.: + 55 65 3621-6431
E-mail.: filial. mt@sew.com.br

Filial Minas Gerais - MG

Via Expressa de Contagem, 3.115
GLP 04 - Mddulo E - 32370 970
Contagem - MG

Tel.: + 55 31 2102-2905
Fax.: + 55 31 2102-2900
E-mail.: filial. ng@sew.com.br

Filial Minas Gerais - MG

Rua Rio Grande do Norte, 10

Nossa Senhora das Gragas - 38402 016
Uberlandia - MG

Tel.: + 55 34 3211-3300

Fax.: + 55 34 3211-3310

E-mail.: filial.ub@sew.com.br

ampliacao
100 milm2

construidos

2014 fabricas em
funcionamento

Filial Para - PA
Avenida Leopoldo Teixeira, 15B

Saida Km 07 - BR 316 - 67030 025

Ananindeua - PA

Tel.: + 55 91 3214-2600
Fax.: + 5591 3214-2600
E-mail.: filial.pa@sew.com.br

Filial Parana - PR

Rua Desembargador Westphalen, 3.779

Parolin - 80220 031

Curitiba - PR

Tel.: + 55 41 3213-5812
Fax.: + 55 41 3213-5800
E-mail.: filial.pr@sew.com.br

Filial Pernambuco - PE
Avenida Castelo Branco, 5.268
Candeias - 54440 050
Jaboatéo dos Guararapes - PE
Tel.: + 55 81 3469-2211
Fax.: + 55 81 3469-0482
E-mail.: filial. pe@sew.com.br

Filial Rio de Janeiro - RJ

Estrada dos Bandeirantes, 4.039

Jacarepagud - 22775 113

Rio de Janeiro - RJ

Tel.: + 5521 3177-4200
Fax.: + 5521 3177-4200
E-mail.: filial.ri@sew.com.br

Filial Rio Grande do Sul - RS
Avenida Madrid, 168
Navegantes - 90240 560

Porto Alegre - RS

Tel.: + 55 51 3025-1825
Fax.: + 55 51 3025-1835
E-mail.: filial.rs@sew.com.br

Filial Santa Catarina - SC
Rua Dona Francisca, 12.346
Pirabeiraba - 89239 270
Joinville - SC

Tel.: + 55 47 3027-6886
Fax.: + 55 47 3027-6888
E-mail.; filial.sc@sew.com.br

novas
estruturas

em expansao

2022 a nhistéria

continua...

Filial Santa Catarina - SC
Avenida Nereu Ramos, 3.135E
Lider - 89805 103

Chapeco - SC

Tel.: + 55 49 3329-6880
Fax.: + 55 49 3329-6888
E-mail.: filial.ch@sew.com.br

Filial Sao Paulo - SP
Avenida Osaka, 672
Centro Industrial - 07411 750

Aruja - SP
Tel.: +5511 2489-9000
Fax.: +55 11 2489-9009

E-mail.: filial.sp@sew.com.br

0800 7700496

www.sew-eurodrive.com.br



