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Kim jestesmy? Jestesmy Panstwa
niezawodnym partnerem!

Partnerstwo, rozwiazania oraz ustugi, odpowiedzialnos¢ i jakos¢, a takze
tradycja oraz innowacje beyond - zawsze ponad standard. Od ponad 90 lat na
Swiecie i 25 lat w Polsce - tymi wartosciami kierujemy sie na co dzien.

Jako jedno z wiodacych przedsigbiorstw oferujgcych technike napedowg i automatyke, wprawiamy

w ruch niezliczone aplikacje wykorzystywane prawie we wszystkich mozliwych branzach. Ponad 19 tys.
pracownikéw na $wiecie, w tym prawie 200 0sob zatrudnionych w SEW-EURODRIVE Polska ksztattuje
przysztos¢ techniki napgdowe;.

A wszystko to robimy z myslg o Was, naszych Klientach. Aby Wasze maszyny i urzadzenia zawsze
wyposazone byty w najnowsze komponenty napgdowe — nie tylko dzi$, ale réwniez jutro i beyond,

w przysztosci. Pragniemy, abyscie wspdinie z nami odnosili sukcesy!
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Napedzamy 85 17 Ponad 19 tys. Ponad 30
Swiat! centrow Drive zaktadow pracownikéw ustug
Technology produkcyjnych na swiecie
w 52 krajach na swiecie Prawie 200
8 biur 1 w Polsce pracownikow
technicznych w Polsce
w Polsce

o Gdansk

o Bydgoszcz

{C;} X O todz
o Radom

@ o Poznan

o Wroctaw

O Biuro techniczne

% Serwis

@ Centrum szkoleniowe

@_ % o Tychy Rgszéw

Gdzie jesteSmy?
Zawsze blisko Ciebie!

Dzieki naszym 8 biurom technicznym, w tym 2 centrom serwisowym

i 3 szkoleniowym oraz prawie 200 pracownikom jestesmy zawsze do Panstwa
dyspozycji na terenie catego kraju. Dziatamy niezawodnie i partnersko.

Na terenie Polski, Europy, catego swiata!

Co odrdznia nas od innych producentéw? Dzigki naszej rozbudowanej, miedzynarodowej sieci wtasnych
warsztatow oraz specjalistow serwisowych nigdy nie muszg Pafstwo diugo czeka¢ na czesci zamienne,
naprawe czy profesjonalne doradztwo.
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MOVI-C®: automatyzacja
w systemie modutowym

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

MOVI-C® decentralne:
np. transport i logistyka

MOVI-C® modutowe:
np. magazynowanie

Komponenty automatyki MOVI-C®:
np. artykuly spozywcze i technologia

— stoly obrotowe — uktadarki regatowe opakowan

— stoly nozycowe — suwnice w halach — kartoniarki

— jednostki transportowe — pojazdy transportowe — maszyny pakujace w folig
— przeno$niki paskowe — nawijak

— maszyny napetniajace

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

o o

Nasze wszechstronne Rozwiazania proste,
oprogramowanie ustandaryzowane lub dostosowane
MOVISUITE® do planowania, do indywidualnych potrzeb
uruchamiania, obstugi oraz Na potrzeby szybkiego uruchomienia
diagnozowania redukuje naktady w ramach MOVIKIT® oferujemy Parstwu liczne
czasowe oraz pienigzne dzigki moduty oprogramowania do parametryzacji.
zoptymalizowanemu zarzadzaniu. Dodatkowo istnieje mozliwos¢ rozszerzenia

ich o indywidualng logike - za pomoca

komfortowego interfejsu.

Jedna rodzina falownikow
spetniajaca wszystkie
wymagania

MOVI-C® to kompletny modutowy system
automatyki SEW-EURODRIVE.
SEW-EURODRIVE oferuje elastyczne
komponenty do aplikacji obejmujacych
od jednoosiowej automatyzacji po
automatyzacje modutowa.

o

Modutowosé

MQVI-C® oferuje kompletny i wszechstronny
modufowy system automatyki. Za pomoca
poszczegolnych komponentéw tego systemu
mozliwe jest wypracowanie rozwiazan
dostosowanych do Paristwa potrzeb oraz
topologii.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Modutowy system automatyki
MOVI-C® stanowi niezawodne

i wszechstronne rozwigzanie w zakresie
zadan automatyzacji. Niezaleznie od tego,
czy chodzi o standardowe aplikacje jedno-
lub wieloosiowe. Zaréwno w przypadku
wdrazania rozwigzan indywidualnych, jak
réwniez kompleksowych aplikacji Motion
Control, MOVI-C® daje Paristwu wszystkie
te mozliwo$ci i zapewnia przestrzen do
optymalnej automatyzacji w zakresie nowych
projektow.
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Zaprojektowane do zastosowan
przemystowych

Na etapie projektowania urzadzen

i oprogramowania zwrdcilismy szczegdlng
uwage na wymagania w zakresie sprawnego
uruchomienia, konserwacji oraz usuwania
bteddéw. Dzigki temu nasze komponenty
spetniajg wszystkie wymagania i normy

w kontekscie zastosowan przemystowych.

Nowe tryby regulaciji

Nowo opracowane i zoptymalizowane
tryby regulacji zapewniajgce wsparcie
w zakresie silnikéw asynchronicznych
i synchronicznych, z enkoderem lub
bez niego, charakteryzujg sig wysoka
wydajno$cig przy rownoczesnym
zachowaniu duzej elastycznosci.

Biezagce systemy sieci
przemystowych

Na potrzeby elastycznej integracii

nowych komponentéw z istniejgcymi
instalacjami istotne znaczenie odgrywa
dostepnos¢ réznych protokotéw sieciowych.
MOVI-C® obstuguje wszystkie obecnie
rozpowszechnione protokoty sieciowe.

Integrowany cyfrowy interfejs
silnika

Zintegrowany cyfrowy interfejs silnika oferuje
szczegdlnie wydajny transfer danych, ktéry
obejmuije biezace i przyszie funkcie silnikow.

W potaczeniu z elektroniczng tabliczkg
znamionowa lub zintegrowanymi z silnikiem
jednostkami diagnostycznymi daje to wiele
nowych mozliwosci.

Klasa energooszczednosci

Obok falownikéw zoptymalizowanych

pod katem wydajnego wykorzystania
energii urzadzenia serii Power and Energy
Solutions oferujg liczne mozliwosci
magazynowania energii i jej rozsadnego
uwalniania w razie zapotrzebowania. W ten
sposob mozna na przyktad redukowac
sytuacje 0 szczytowym zapotrzebowaniu na
moc oraz zwigksza¢ dostepnos¢é maszyn.

Zintegrowana technika
bezpieczenstwa pracy

Rodzina falownikéw MOVIDRIVE® oferuje
funkcje bezpieczenstwa w ramach urzadzen
podstawowych. Bardziej zaawansowane
funkcje bezpieczenstwa dostepne sg dzieki
dodatkowym kartom opcji.
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MOVI-C®:
decentralna
technika napedowa

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Technika transportu bliskiego

Logistyka/magazynowanie

Handling materiatu

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Redukcja kosztow!

Zwigkszona produktywnosc catej instalacji

z monitorowaniem stanu i konserwacja
prewencyjng. Zwigkszona efektywnosé
energetyczna dzieki zintegrowanemu trybowi
standby i optymalizacji przeptywu.

Skalowalnosé/kompatybilnosé!
Niezaleznie od instalacji falownika

w szafie sterowniczej czy poza nig - nasza
platforma falownikéw oferuje Panstwu
wszechstronno$¢ oraz skalowalnosc na
potrzeby realizacji kompletnej maszyny.

Otwartosé!

Elastyczno$¢ w wyborze wariantow
komunikacyjnych zapewnia
nieskomplikowang integracje

Z nowoczesnymi rodzajami topologii.

Elastycznosd!

Niezaleznie od zastosowania urzadzenia

ze zintegrowanym falownikiem lub
falownika decentralnego, maja Paristwo
petng elastycznos¢ doboru decentralnego
rozwigzania napedowego, a przy okazji
o0szczgdzajg Panstwo energie oraz redukuja
koszty inwestycyjne.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH
MOVIMOTP® flexible
) — decentralny falownik do
instalacji przy silniku

— mozliwo$¢ podigczenia
réznych typéw napgdow

— 1 decentralny falownik do 4 rodzin
produktowych

— dostepny w 2 rozmiarach ‘
BG1/1E:2,0A-55A !
BG2/2E:7,0A-16,0A

— wysoka zdolno$¢ przeciazeniowa
(do 300 %)

— moze by¢ eksploatowany
w réznych srodowiskach
komunikacyjnych

MOVIMOT® advanced

— silnik asynchroniczny
(IE3) ze zintegrowanym
falownikiem

— moc nominalna
0,37 -7,5kW

MOVIMOT®

performance

— silnik synchroniczny (IE5) ze
zintegrowanym falownikiem

MOVIGEAR®

performance

— motoreduktor ze zintegro-
wanym falownikiem

— najwyzsza mozliwa wydaj-
nosc¢ (przewyzszajgca IES
oraz IES2)

TOPOLOGIA
Pty Etheri'et/IP' Wrodbus . s’«"&-;‘-_.
3% AC 400V

.

ol
%
e

MOVI-C® ELEKTRONIKA DECENTRALNA / DANE TECHNICZNE

Przyporzadkowany zakres mocy
silnika

— ASM: 0,37 kW — 7,5 kW

— PMM: 0,8 kW — ok. 5,0 kW

Napiecie sieciowe oraz
czestotliwosé

- 3xAC380V-500V

— 50/60 Hz

Ciagty prad wyjsciowy
100 % przy f= 0 Hz

Stopien ochrony
Standard IP65

Rodzaj chtodzenia
Chtodzenie konwekcyjne bez wentylatora
do 4,0 kW

Temperatura otoczenia

— -25°C do 40 °C bez zjawiska deratingu

— 40 °C do 60 °C z uwzglednieniem
zjawiska deratingu




Jednostka napedowa
MOVIMOT® performance

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Technologia pakowania
— nawijak

— synchronizatory taktu

— urzadzenia pozycjonujgce

Transport/sortowanie
— przeno$nik narozny

— tasmy sortujace

— jednostki pozycjonujace

Handling materiatu
— jednostki transportowe
— moduty podnoszace

— stoty obrotowe

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Odpornosé na przeciazenia!
Obcigzalnos¢ siegajaca 300% umozliwia
optymalne wykorzystanie napedu

i zmnigjszenie znamionowej mocy
przytaczeniowe;.

Ekologiczne rozwiagzanie!
Cichobiezna eksploatacja bez wentylatora
oraz klasa energooszczgdnosei > IE4
zgodnie z norma IEC TS 60034-30-2.

Precyzja!

Wysoka dynamika, duzy zakres predkosci
obrotowej i optymalne pozycjonowanie dzieki
enkoderowi absolutnemu Multi-Turn.

Oszczednosé!

Bezposrednie okablowanie za pomoca
zaciskow lub szybka i prosta instalacja
z wykorzystaniem zigcz wiykowych oraz
cyfrowego ztgcza MOVILINK® DDI.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

MOVIMOT® performance

CM3C80S CM3C80S CM3C80S CM3C80S CM3C80M CM3C80M

0020 0025 0032 0040 0040 0055
Przyporzadkowanie falownika A 2,0 2,5 3,2 4,0 4,0 55
Znamionowy moment obrotowy Nm 3,6 45 57 72 8,0 9,0
Znamionowa predkos¢é obrotowa min'| 2000 2000 2000 2000 2000 2000
Moc nominalna kW 0,75 0,94 1,19 1,51 1,68 1,88
Zdolnosc¢ przeciazeniowa % 300 300 300 300 300 300
igl:gfjv:;s;ae‘;"‘;‘l’(z;i‘::°sc' 1:40 1:40 1:40 1:40 1:40 1:40
Zakres nastawczy predkosci
obrotows; z enko‘;Zrzm Ezozinzez) | 200 1:2000 1:2000 1:2000 1:2000 1:2000
Sprawnos¢ silnika A |E5 A |ES A |ES A |E5 2 |ES 2 |E5

MOVIMOT® performance Falownik
Decentralny falownik z

Silnik z magnesem trwatym interfejsem komunikacyjnym

PROFINET, EtherNet/IP™, Modbus TCP,
Etheret/IP $#odbus

POWERLINK; EtherCAT®/SBus™*, AS-Interface,

ETHERNET Il on s i ~—
POWERLINK Ether€AT ™" Ag,

Wytrzymaly i wydajny energetycznie
silnik synchroniczny serii CM3C..

Binary Control

Jednostka przytaczeniowa

Do dtawikéw kablowych oraz
opcjonalnych ztaczy wtykowych
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Jednostka napedowa
MOVIGEAR® performance

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Lotniska/transport bagazy

Logistyka paczek/transport

— transport oraz identyfikacja — transport bagazy produktéw spozywczych
— sortowanie i rozdzielanie — sortowanie i rozdzielanie — transport butelek
— zafadunek i roztadunek — ukfadanie i buforowanie — opakowanie wtdre

— doprowadzanie surowcow

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

o o o o

Efektywny!

Klasa energooszczednosci silnika to IE5
zgodnie z norma IEC TS 60034-30-2 oraz
strata mocy w ukfadzie nawet do 50%

Cichobiezny!

Redukcja hatasu 0 75% w stosunku

do standardowych silnikéw trojfazowych
oraz higieniczne chtodzenie konwekcyjne

Uniwersalny!

Redukcja wariantow dzigki optymalnym
wymiarom urzadzenia, wysoki zakres
predkosci obrotowej oraz niesamowita

Kompaktowa konstrukcja!
Moc znamionowa w zakresie migdzy
0,8 a 2,1 kW, moc szczytowa siggajaca
nawet 6,3 kW, w petni zintegrowany, do

50% Izejszy niz standardowe rozwigzania zdolno$¢ przecigzeniowa wynoszaca mniejsza niz w przypadku IES2 zgodnie bez wentylatora.
napedowe. az do 300% znamionowego momentu z normg IEC 61800-9-2.
obrotowego.
PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH
Seria / wykonanie
MGF..2-C MGF..4-C MGF..4-C/XT
Masa kg 16 26 28
Klasa momentu obrotowego Nm 200 400 400
Moc nominalna kW 0,8 1,5 2,1
Zakres liczby obrotéw napedu min' | 0,9 — 593 0,9 - 566 0,9 - 566
Napiecie przytaczeniowe V 380 — 500V przy 50/60 Hz 380 — 500V przy 50/60 Hz 400 - 500V przy 50/60 Hz
Srednica watu drazonego mm 20/25/30/35/40 30/35/40 30/35/40

MOVIGEAR® performance
Rozmiary

Warianty komunikacyjne:
PROFINET, EtherNet/IP™, Modbus TCP,

Wersja watu:
Wat drgzony z rowkiem wpustowym
POWERLINK, EtherCAT®/SBus™s, TorgLOC®
AS-Interface, Binary Control

Stopien ochrony:
Standard IP65

Wersje do stref mokrych
w réznych srodowiskach

Nowy srodek ochrony
powierzchniowej:

— wysoka odpornosé na czynniki chemiczne
— do stopnia ochrony IP66/IP69




Jednostka napedowa
MOVIMOT® advanced

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Technika transportu bliskiego/logistyka Handling materiatu Technologia produktowa
— prowadnica rolkowa — jednostki transportowe — transportery typu skid

— przenosnik tancuchowy — moduty podnoszace — jednostki obrotowe

— przeno$nik tasmowy — stoty obrotowe — przenosniki wznoszace

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

o o o o

Skalowalny! Elastyczny! Wszechstronny! Ekonomiczny!
Dostepne sg napedy 0 mocy nominalnej Mozliwos¢ podigczenia do wszystkich Rozszerzone sterowanie typu Open Loop bez  Ztacza przemystowe zapewniaja
w zakresie 0,37 — 7,5 kW. Opcjonalnie standardowych przekfadni systemu uzycia czujnikéw oraz opcjonalny enkoder prostg i szybka instalacjg. Pierscienie
z hamulcem i/lub zintegrowanym modutowego SEW-EURODRIVE. Wysoka Single Turn umozliwiaja zastosowanie uszczelniajgce Premium Sine Seal redukujg
wytgcznikiem serwisowym. odpornos¢, nawet w przypadku trudnych w wielu roznych aplikacjach. zuzycie w jednostce napedowej i wydtuzajg
warunkdéw otoczenia, umozliwia uniwersalne Zywotnosé.
zastosowanie w réznych gateziach
przemystu.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

pierane rozmiary silniké DRN71M DRN8OMK DRN8OM DRN90S DRN9OL DRN100LS | DRN100L DRN112M DRN132S DRN132M
Moc nominalna Polaczenie w gwiazdg | 0,37 0,55 075 1,1 15 22 30 4,0 55 75
napedu [kW] Potaczenie w trojkat | 0,55 0,75 11 15 2,2 3,0 4,0 55 75 -
Znamionowy moment | Polgczenie w gwiazde | 2,5 37 51 75 10,2 15,0 19,7 26,3 36,2 49,4
obrotowy silnika do
zabudowy [Nm] Potaczenie w tréjkat 18 25 3,6 49 7.2 99 13,2 18,1 24,7 -
Zakres predkosci Potaczenie w gwiazdg | 1:10 (bez enkodera) | 1:1400 (z EI82)
obrotowej Potaczenie w tréjkat | 1:20 (bez enkodera) | 1:2900 (z EI82)

MOVIMOT® advanced umozliwia krétkotrwate przeciazenia nawet do 210 %.

MOVIMOT® advanced

@ silnik asynchroniczny © Falowniki napedowe
Wydajny energetycznie silnik Decentralny falownik ze ztaczem
asynchroniczny serii DRN.. komunikacyjnym

9 Opcjonalna przektadnia PROFINET, EtherNet/IP™,
Mozliwos¢ potaczenia z przektadniami Modbus TCP, POWERLINK,
typoszeregu 7 lub 9 EtherCAT®/SBus™!S, AS-Interface,

Binary Control
@ Jednostka przytaczeniowa
Do dfawikéw kablowych i opcjonalnych
Zlaczy witykowych

haon Etheritet/IP #odbus POWERLINK Ethe%
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Falownik standardowy
MOVITRAC® advanced

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Technika transportu bliskiego

Dzwignice

Paletyzatory

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Oszczednosé czasu!

Szybkie i proste uruchomienie dzigki
elektronicznej tabliczce znamionowej,
jak réwniez dzieki zastosowaniu
prekonfigurowanych modutéw
oprogramowania MOVIKIT®.

Prostota!

Szybka i prosta wymiana urzadzenia

w przypadku awarii bez koniecznosci uzycia
komputera dzigki przeno$nemu modutowi
do zapisywania wszystkich danych
urzadzenia.

Otwartosé!

Podtgczenie do powszechnie znanych
systemow sterowania dzigki wsparciu
réznych protokotéw sieci przemystowych
oraz profilowi napedu CiA402.

Elastycznosd!

Konfigurowalne bezpieczenstwo
funkcjonalne - poczawszy od
zintegrowanego STO po bardziej
wymagajace funkcje oraz bezpieczng
komunikacje.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Falownik
MOVITRAC® advanced

Dane techniczne

Napiecie znamionowe 1 x AC 200 - 240

sieci [V] 3 x AC 200 — 240
3 x AC 380 - 500

Moc nominalna [kW] 0,25-315

Zdolnos¢ przeciazeniowa | 150 %

Tryb regulaciji

Sterowanie i monitorowanie

— synchronicznymi i asynchronicznymi silnikami tréjfazowymi

z enkoderem lub bez

— silnikami asynchronicznymi z technologia LSPM
— liniowymi silnikami synchronicznymi i asynchronicznymi

Ztacze komunikacyjne

— zintegrowane ztgcze komunikacyjne - do wyboru PROFINET,

EtherNet/IP™, Modbus TCP, EtherCAT®/
SBUS™ S, EtherCAT® CiA402, POWERLINK CiA402

Bezpieczenstwo funkcjonalne

— STO (bezpieczne odtaczany moment obrotowy) w wersji PL d

zintegrowane w urzadzeniu podstawowym

— mozliwos¢ konfiguracji pozostatych funkcji bezpieczenstwa — na

przyktad SBC, SDI lub SLS

— bezpieczna komunikacja poprzez PROFIsafe/PROFINET oraz

FSoE (Fail Safe over EtherCAT®) z mozliwoscig konfiguracii

Pozostate wtasciwosci
i wyposazenie

— mozliwo$¢ konfiguracji cyfrowego interfejsu danych MOVILINK® DDI

— nowoczesne tryby regulacji U/f, VFC™'S, ELSM®, CFC

— regulacja predkosci obrotowej, momentu obrotowego oraz pozycji

— uruchomienie za posrednictwem podtgczanych i skalowalnych paneli

sterowania lub oprogramowania inzynieryjnego MOVISUITE®

— fatwe uruchamianie za pomocg modutéw oprogramowania MOVIKIT®
— przenosny modut do zapisywania danych urzadzenia pozwala na prostg

wymiang urzgdzenia bez uzywania oprogramowania inzynieryjnego

MOVITRAC® advanced
S Safety over
POWERLINK EtherCAT — EtherCAT. ™
el G
%%%%q Etheritet/IP  TModbus o s!.':‘.?_;te

3xAC 400V




Power and Energy

Solutions

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Dynamiczne moduty maszyn
Moduty handlingowe

Biznes rozrywkowy
Diabelskie koto

Aplikacje logistyczne
Uktadarka regatowa/
automatyczny magazyn drobnych czesci

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Skalowalnosé!
Rozdzielona infrastruktura DC oraz AC —
w dowolnej konfiguracii

Redukcja kosztow!

— samokonfigurowalne komponenty

— mocno zredukowane zapotrzebowanie na
moc szczytowg aplikacii

— redukcja kosztow energii dzigki
kondensatorom akumulacyjnym
w obwodzie posrednim

Niezawodnos¢!

— wysoka dostepnos¢ poszczegolnych
komorek produkcyjnych

— nieprzerwana eksploatacja instalacji
w przypadku awarii sieci

— redukcja obcigzenia zawartosci wyzszych
harmonicznych w sieci zasilajacej

o

Elastycznosé!
Szybka zmiana layoutu fabryki

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Modut zasilania z regulowanym
napieciem obwodu posredniego
MDP92

Napiecie znamionowe sieci:
3 xAC200-500V

Regulowane napigcie obwodu posredniego:
DCO-800V

Moc nominalna: 25 kW

Zdolno$¢ przecigzeniowa: 160 %

Modut zasilacza sieciowego MDS
z zasilaniem AC oraz DC

Napigcie zasilania: 1 x AC 200V —
3 xAC500V Iub DC 150 — 800V

Znamionowe napiecie wyjsciowe: DC 24 V

Znamionowy prad wyjsciowy: 22,5 A

Modut kondensatora MDC
Modut kondensatora obwodu po-
Sredniego

Zakres napiecia: DC 0 — 800 V

Typowa jednostka energetyczna: 2 kWs

Podtaczenie za posrednictwem szyny DC

Mozliwe potgczenie rownolegte

Modut kondensatora DSK LSUM
Szafa z modutami DSK

Zakres napiecia: DC 0 — 800V

Jednostka energetyczna do: 3000 kWs

Mozliwe potaczenie rownolegte i szeregowe
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Technika sterowania
MOVI-C® CONTROLLER
UHX65A-M-0x

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Sterownik nadrzedny do kompleksowych Sterownik nadrzedny i sterownik Sterownik funkcjonalny do modutéw maszyny

instalacji funkcjonalny w jednym Wysokowydajny sterownik ruchowy do modutéw maszyny
Instalacja z duzg réznorodnoscig czujnikéw oraz sitownikow, Sterowanie procesowe i ruchowe do kompleksowych z osiami SEW (modularyzacja kompleksowych instalacji).

np. montaz przektadni.

maszyn — nawet do 16 interpolowanych osi SEW.

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Elastycznos$¢ oraz mozliwosé
multimasteringu!

Realizacja topologii mieszanych EtherCAT®
z PROFINET 10 lub EtherNet/IP™ w jednym
urzadzeniu.

Skalowalny i zréznicowany! Otwarty! Dostosowanie do indywidualnych
Dostepny w wariantach 1-, 2- lub Srodowisko Windows / jezyk potrzeb!

4-rdzeniowych do wymagajacych wysokiego poziomu oraz wydajny Perfekcyjnie dopasowane do obszernego
zastosowan. Sterownik nadrzgdny sterownik motion w jednym urzadzeniu portfolio techniki napedowej w wariancie

i sterownik funkcjonalny w jednym (wariant 4-rdzeniowy). Czujniki decentralnym, jak réwniez do szaf rozdzielczych
urzadzeniu. EtherCAT®i PROFINET 10-/EtherNet/IP™., — dzigki temu mozemy zrealizowac kazde

indywidualne zyczenie Klienta.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH
OPCJI TECHNICZNYCH

Wdrazajac MOVI-C® CONTROLLER
UHX65A-M, SEW-EURODRIVE poszerza
wielofunkcyjne sterowniki klasy
Jprogressive” o zintegrowane sterowniki
PROFINET 10 oraz funkcje skanera
EtherNet/IP™. Od wersji MOVISUITE®
2.20 wzwyz istnieje mozliwos¢ realizaci
zaawansowanych topologii mieszanych:
umozliwia zastosowanie wysokowydajnej
sieci przemystowej EtherCAT® dla
najbardziej wymagajacych zadan w zakresie
sterowania ruchu, odczyt réwnoczesnie
danych z odpowiednich czujnikow jako
master PROFINET 10 lub EtherNet/IP™
oraz zarzadzanie sitownikami. Zapewnia
elastycznosé i wolnosé wyboru dzigki
wymiennemu osprzetowi do kompleksowych
zastosowan bez utraty dotychczasowych
korzysci platformy UHXB5A, takich jak
np. przyjazne dla uzytkownika, szybkie
uruchamianie za posrednictwem
MOVISUITE®.

MOVI-C® CONTROLLER UHX65A (PROGRESSIVE)

Interfejs sieci przemystowej Engineeringport (2.)
x 4 / RTOS (PLC)

DisplayPort™

Zasilanie 24 V

Diody stanu mechanizmu EtherCAT®-/
jezdnego Master SBusr's
Windows (GPOS) Karta CFast
Ethernetport Windows (GPOS)
Engineeringport Karta CFast
RTOS (PLC) RTOS (IEC)

3 x USB
Windows (GPOS)




MOVIKIT® Robotics

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Paletyzery jednokolumnowe

Portale obrabiarek

Roboty do zadan handlingowych

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Proste rozwigzanie!

Olbrzymia oszczednos$¢ czasu za sprawg
szybkiej integracji modutu oprogramowania
do projektu poprzez automatyczne
generowanie kodu IEC oraz mozliwos¢
dopasowania programu robota bezposrednio
na maszynie.

Indywidualnos¢!

Najrézniejsze rodzaje kinematyki do wyboru
z jednego katalogu. Mozliwos¢ wdrozenia
kinematyki dopasowanej do potrzeb Klienta.
Oprogramowanie oferuje duzg swobode

w zakresie indywidualnych rozwigzan.

Trwatos¢!

SEW-EURODRIVE utrzymuje komponenty

i oprogramowanie na rynku przez ok. 20 lat.
Pozwala to ograniczy¢ koszty zwigzane ze
zmiang oprogramowania oraz modyfikacjami
konstrukcyjnymi wynikajacymi ze zmiany
dostawcy.

Wydajnosé!

MOVIKIT® Robotics wspiera cate portfolio
regulowanej techniki napedowej. W ten
sposéb mozliwe jest rowniez skoordynowane
przemieszczanie duzych cigzarow.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Szybkie uruchamianie

MOVIKIT® Robotics zapewnia

szczegolnie tatwe uruchomienie.

Wspiera szereg najrozniejszych typéw
kinematyki — o réznym rodzaju, liczbie

i przyporzadkowaniu osi przegubowych.
Kinematyka moze by¢ szybko i sprawnie
uruchomiona wytgcznie za posrednictwem
parametryzacji.

Integracja

Petna integracja do oprogramowania
inzynieryjnego MOVISUITE®

z automatycznym generowaniem kodu
|EC umozliwia start z programem o petnej
funkcjonalnosci. Nie trac¢ czasu na wybdr
bibliotek — przejdz od razu do wtasciwego
zadania w zakresie automatyzacji.

Mozliwosé rozszerzenia

o dodatki

Wiele innych dodatkéw umozliwi rozszerzenie
funkcjonalno$ci Twojej kinematyki,

np. o Touchprobe lub CollisionDetection.
Ponadto MOVIKIT® Robotics mozna taczy¢

z innymi typami MOVIKIT®. W ten sposéb
kinematyke mozna faczy¢ z MOVIKIT®
Camming lub MultiAxisController.

Skalowalnosé!

MOVIKIT® Robotics moze by¢ wykonywane
na wszystkich urzadzeniach z portfolio
sterownikow MOVI-C®. Dzigki temu mozesz
dopasowac osprzet do scisle okreslonego
zastosowania.

Symulacja 3D

Dzieki zintegrowanej, automatycznie
tworzonej symulaciji 3D robota mozna
symulowac sekwencje ruchéw

w MOVISUITE® RobotMonitor.

Kod programu z mozliwoscia
dopasowania

Kod programu MOVIKIT® Robotics umozliwia
elastyczne rozszerzanie. Modul oferuje
interfejsy do programowania zorientowane
na funkcje oraz obiekt. Pozwala to na
integracje modutu programu w petng
automatyzacje maszyny lub realizacje
kinematyk ze specjalnymi funkcjami, wedle
zyczenia Klienta.

Kompatybilno$é z modutowym
systemem automatyki

MOQVI-C® stanowi kompleksowe rozwigzanie
w kontekscie zadan automatyzacji. Zaréwno
w zakresie standardowych aplikacji

jedno- lub wieloosiowych, jak réwniez
indywidualnych oraz szczegolnie ztozonych
aplikacji z obszaru Motion Control lub
automatyzacji — MOVI-C® oferuje wiele
mozliwosci optymalnej automatyzacji
projektow.

Prosta obstuga

Po uruchomieniu kinematyka zapewnia
prostg obstuge poprzez MOVISUITE®
RobotMonitor lub bezposrednio z poziomu
programu IEC.

RobotMonitor moze by¢ wykonywany

na komputerze stacjonarnym oraz na
oddzielnym elemencie manipulacyjnym.

W ten sposob w kazdej chwili dostgpny

jest ten sam interfejs do jego obstugi. Ruch
mozna wygodnie okresli¢ przy uzyciu SRL
(jezyk interpretowany SEW Robot Language)
oraz za pomocg trybu uczenia.

Ustandaryzowane interfejsy
danych sieci przemystowej
Ustandaryzowane zgcza sieciowe z réznymi
zakresami danych oferujg — w zalezno$ci od

. ¥

potrzebnego spektrum funkcji — wiasciwe
7iacze do nadrzednego sterowania.
Interfejsy danych sg uzaleznione od
wykorzystywanego protokotu. Dzigki

temu nie ma potrzeby jakiegokolwiek
dopasowywania na poziomie
oprogramowania, jezeli zachodzi
konieczno$¢ zastosowania innego protokotu
sieci przemystowej.
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Jednostki modutowe
MOVI-PLC®system I/0 C

"

T
|

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Aplikacje w zakresie robotyki

Na przyktad Pick and Place

':

Automatyzacja maszyn
Na przyktad maszyna pakujaca, pionowa/pozioma maszyna
pakujgca H/V-FFS

Systemy paletyzatoréow

Na przyktad paletyzator, depaletyzator

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Kompleksowos¢!

Uzupetnienie portfolio 0 bezpieczne zaciski
wej$c/wyjs¢ oraz inne bezpieczne moduty
funkcyjne eksploatowane za pomoca tego

Latwe serwisowanie!

tatwy montaz i serwisowanie dzigki
najprostszemu i szybkiemu mocowaniu
opartemu na bezpiecznym mechanizmie

Oszczednosé miejsca!
Pozwalajgca zaoszczedzi¢ miejsce
pfaszczyzna okablowania w formie

schodkéw ze sprezynowym mechanizmem

Skalowalnos¢!

Dzigki dodatkowym modutom zasilania
istnieje mozliwos¢ zainstalowania na
magistrali ptyty bazowej nawet do

samego tacznika. przesuwnym. zaciskowym. 64 modutdw.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH
Kontrola Kontrola Analiza Ogniwo Ziacza Pomiar Pomiar energii | Ochrona tylnego
obecnosci/ wysokosci/ sygnatéw obciaznikowe, | szeregowe temperatury obszaru nie-
inicjatory pomiar nadajnika mierniki bezpiecznego
referencyjne odlegtosci (moduty naprezenia i zabezpieczenie
(sygnaty (sygnaty licznikow, pasa przed
binarne) analogowe) modut SSI) wiozeniem reki
0DIxxC 0AIxxC 0SM12C 0SM11C ORS11C 0AI45C O0EM12C OFI41C
0DOxxC 0AOxxC 0SM13C OF041C

0SM14C

Tl

=3

il o
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Czujniki
optoelektroniczne,
czujniki
ultradzwigkowe,
czujniki indukcyjne/
pojemnosciowe,
czujniki przerwania
wigzki $wiatta
laserowego, czujniki
markeréw, kolumny
Swietine, czujniki
poziomu cieczy

Optoelektroniczne
dalmierze, czujniki
ultradzwiekowe,
czujniki inercyjne

Enkodery obrotowe
i enkodery

Czujnik
tensometryczny

Czujniki przerwania
wigzki $wiatta
laserowego,
optoelektroniczne
odlegtosciomierze,
optyczne czujniki
identyfikacyjne, RFID

NI100 oraz

Czujnik temperatury
PT100, PT1000,

NI1000

Tréjfazowe sieci
zasilania

Bariery Swietlne,
skanery
bezpieczenstwa,
wytgczniki
bezpieczenstwa,
blokada
bezpieczenstwa,
zatrzymanie awaryjne

System I/0 C MOVI-PLC® {gczy w sobie wysoka wydajnos¢ i najnowsza funkcjonalnosé
z przemyslang koncepcjg mechaniki w kompaktowej konstrukcji. Najnowsze moduty
funkcyjne pozwalajg na realizacje wszelkiego rodzaju zadan wykraczajgcych poza
wczytywanie i odczytywanie sygnatéw binarnych i analogowych. Dzigki temu mozemy
korzysta¢ m.in. z modutéw funkeyjnych do wczytywania nadajnikéw SSI, modutow

pomiaru energii, modutéw licznika HTL/TTL oraz modutéw do podtaczania czujnikéw
tensometrycznych. Aby sprosta¢ wszystkim wymogom w zakresie bezpiecznego obszaru
funkeyjnego, portfolio SEW-EURODRIVE zawiera dwa moduty FSOE-I/0, z ktdrych kazdy
wyposazony jest w 4 bezpieczne wejscia i wyjScia. Mozna je wykorzystac na potrzeby
automatyzacji przy pomocy sterownika typu 3rd-Party-Safety.




System modutowy
wizualizacji

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Projektowanie
Predefiniowane szablony zapewniajace oszczednosé

naktadéw czasowych podczas integracji w trakcie fazy
r0ZWOjOWe).

Symulacja i uruchomienie
W potaczeniu z MOVIKIT® AutomationFramework do
wizualizacji maszyn oraz instalacji.

Zastosowanie
Urzadzenie przenosne do sterowania kinematyka przy uzyciu
RobotMonitor dla MOVIKIT® Robotics.

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Elastycznosé!

Elastyczny dostep z poziomu przegladarki
poprzez zastosowanie wizualizacji oraz
panelu webowego.

Intuicyjnos¢!
Kompleksowe narzgdzie inzynieryjne do

aplikacji w zakresie wizualizacji i sterowania

ruchem z bezpo$rednim dostepem do
zmiennych sterownika.

Prosta obstuga!

0szczgdno$¢ czasu w trakcie fazy
tworzenia dzieki integracji predefiniowanych
szablon6w interfejsow uzytkownika.

Kompleksowos¢!

Mozliwosci systemu modutowego
oprogramowania siegajg od tworzenia
interfejséw uzytkownika po opracowywanie
kompleksowych wizualizacji maszyn.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

W przypadku kompleksowych zadan
napedowych z duzg liczbg osi niezmiernie
istotny jest przeglad i znajomo$é
zaawansowanych rozwigzan. Wraz z coraz
bardziej ztozonymi funkcjami maszyn oraz
techniki napgdowej rosng wymagania

w zakresie obstugi, wizualizacji oraz
diagnostyki.

Osprzet do wizualizacji marki
SEW-EURODRIVE zostat stworzony
specjalnie z myslg o pracy w trudnym,
przemystowym srodowisku bezposrednio
przy maszynie.

Pojemnosciowe wyswietlacze dotykowe
umozliwiajg obstuge funkcji bezpieczenstwa,

takich jak przefgczniki kluczykowe czy
czujniki awaryjnego zatrzymania ruchu, bez
zdejmowania rekawic. Oprocz obszernego
portfolio rozwiazan wizualizacyjnych
SEW-EURODRIVE oferuje oczywiscie takze
niezbedne akcesoria, do ktdrych naleza
konfekcjonowane kable, czesci montazowe
oraz zasilanie — wszystko dostgpne od
jednego dostawcy.

SEW-EURODRIVE oferuje obszerne portfolio
rozwiazan wizualizacyjnych do réznych
zastosowan.

Na bazie MOVI-C® CONTROLLER UHX25A,
UHX45A oraz UHX65A w pierwszym kroku

uzytkownik wybiera — w zaleznosci od
zastosowania — whasciwy i dopasowany
wy$wietlacz przemystowy (np. Web
Operator Panel, Operator Terminal lub
Handheld Terminal). W drugim kroku mozna
zaprojektowac interfejs uzytkownika za
posrednictwem modutu oprogramowania
MOVIKIT® Visualization (Web Visualization,
Visualization basic, Visualization flexible lub
Visualization multi).

Mozna to zrobi¢ samodzielnie lub skorzysta¢
z prostych (bezptatnych) lub kompleksowych
(pfatnych), predefiniowanych szablondw
(Frameworks). Przyktadem na to jest
dodatek ParameterMonitor do modutu
oprogramowania MOVIKIT®,

System modutowy wizualizacji -
od osprzetu do oprogramowania
- oparty na produktach MOVI-C®
CONTROLLER.

W tym celu nalezy uzy¢ interfejsu
uzytkownika Codesys stosowanego rowniez
do programowania IEC. Oferuje on ptynne
przejscie miedzy tymi dwoma $wiatami.
Wizualizacje mozna — w zalezno$ci od
postawionego zadania wizualizacyjnego

— wykonac¢ na MOVI-C® CONTROLLER

lub oddzielnym komputerze stacjonarnym

z systemem operacyjnym Windows.
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MOVIKIT® StackerCrane

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Uktadarki regatowe
MOVIKIT® StackerCrane effiDRIVE® moze by

wykorzystywany do obstugi wszelkiego rodzaju uktadarek
regatowych posiadajacych nawet do 4 osi jezdnych i do 4 osi

podnosnikowych.

Warianty napedu

— dZwignice proste oraz dwumasztowe

— duza dtugos¢ masztéw (amortyzacja drgan), dodatkowe
trawersy

— napedy zlozone z dynamicznym roztozeniem obcigzenia

Inne opcje
— urzadzenie transportowe dla zmiennej ilosci tadunkdéw
— uktadarki regatowe z technikg satelitarng

— bezbuforowe ograniczenie zatrzymania w pozycji

krancowej

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

o

Zoptymalizowane pod katem
techniki napedowej SEW!
Wspdtpracuje ze sprzetem marki
SEW-EURODRIVE — poczawszy od przektadni
i silnika, przez technike sterowania

i zarzadzanie energig, az po sterowanie.

o

Szybkie uruchamianie!
Prekonfigurowane moduty oprogramowania,
ktorych konfiguracja i diagnostyka odbywa
sie za posrednictwem graficznego interfejsu,
umozliwiajg proste uruchomienie.

o

Nieskomplikowana obstuga

i diagnostyka!

Dzigki zintegrowanemu monitorowi danych
procesowych mozliwa jest komfortowa
obstuga standardowych profili danych
procesowych.

o

Inteligentne zasilanie!

W zalezno$ci od zapotrzebowania oraz
aplikacji mozna zaprojektowa¢ moduty
zwrotu energii lub rozwigzania do
magazynowania energii.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Oprogramowanie

— 0szczednos¢ energii do 25% dzigki
optymalizacji cyklow jazdy napgdow
podnosnikowych i jezdnych

— proste oraz zaawansowane osie robocze moga
zostac rozszerzone o moduty oprogramowania
MOVIKIT®, takie jak StackerCrane,
MultiMotion, MultiAxisController

— zakres funkcji mozna rozszerzy¢ przy pomocy
dodatkéw MOVIKIT® (np. AntiSway) o funkcje
specjalne do redukcji drgan

— zawsze ten sam interfejs wymiany danych
niezaleznie od podrzgdnych funkcji MOVIKIT®

Rozwigzania Power oraz Energy

— redukcja poboru energii siegajgca nawet
40% dzieki zastosowaniu rozwiazan
magazynowania

— redukcja obcigzen szczytowych z sieci
zasilajgcej 0 wspotczynnik miedzy 7 a 10
poprzez zastosowanie kondensatoréw
magazynujgcych w obwodzie posrednim

— inteligentne zarzadzanie awariami zasilania

— modut zwrotu energii do sieci w formie
blokowej lub sinusoidalnej oparty na
najnowszej technologii

Technika bezpieczenstwa pracy

— spetnia podwyzszone wymagania w zakresie
bezpieczenstwa pracy (np. SLP, SLS,
SBC) dzieki zintegrowanym rozwigzaniom
bezpieczenstwa pracy

o Naped czotowy do redukcji
drgan na maszcie

9 Regulacja antywahadfowa
TowerSway przy pomocy
inteligentnych profiléw jazdy

@ Kompensacja wydtuzenia liny —
réwniez w przypadku
przejmowania obcigzenia

Hamulec elektryczny
w przypadku awarii enkodera

© Potrzeby zakretow

Praca awaryjna/wytaczy¢
zewnetrzny enkoder

ﬂ Regulacja antywahadtowa
BellySway dla LAM

@ Automatyczne poziomowanie:
ustawienie zapobiegajace
nieprawidtowej pozycji réwniez
w przypadku awarii

Zoptymalizowana
energetycznie eksploatacja XY
@ Regulacja antyposlizgowa

() Kombinowana analiza
enkodera ze zwigkszonym
wzmaocnieniem obwodu
regulacji pozycji

Zakres funkcjonalnosci MOVIKIT® StackerCrane effiDRIVE® w potaczeniu z
MultiMotion @ MuttiAxisController @) Motion addon AntiSway @) MOVIKIT® Custom CurveDrive
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Przektadnie/motoreduktory

2 Przekiadnie/motoreduktory
2.1 Serwoprzektadnie PxG®

2.2 Przektadnia SPIROPLAN® W..19 - W..49
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Serwomotoreduktory
z przektadnia planetarna

PxG®

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

P5.G.. - portal obrabiarki
— prasa montazowa
— wiertarki i urzadzenia do kotkowania

—maszyna drukujgca
— maszyna do produkcji pieluch
— etykieciarka

P7.G.. - kinematyka Delta/Tripod

— maszyna do cigcia laserem
— transfer taricuchowy i zmieniarka narzedzi

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Proste rozwigzanie!

Nadzwyczajne oszczednosci czasowe
poprzez szybka integracje z istniejacymi
maszynami dzigki petnej zgodnosci
geometrycznej ze standardami rynkowymi.

Indywidualnosé!

100% dostosowania do Panstwa wymagan
w zakresie trwatosci, precyzji i mocy dzigki

wszechstronnemu systemowi modutowemu
produktow.

Trwatos¢!

Zywotnosé uszczelek wigksza nawet

0 200% dzigki zastosowaniu pierscieni
uszczelniajgcych Premium Sine Seal.

Wydajnos¢!

Wysoki moment obrotowy przy duzej
predkosci obrotowej — rowniez w przypadku
pracy ciagtej.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

A

1 A

Serwoprzektadnia planetarna P5.G.. ‘ P6.G.. ‘ P7.G..
Rozmiary 21,22,31,32,33, 41, 42,43, 51,52, 53, 61,62, 63, 71, 72, 73 (NOWOSC)

1-stopniowa 3-10 4-55
Przetozenie | 2-stopniowa 12-100 16 -55

3-stopniowa 64 — 1000 Na zapytanie 64 — 550
Moment obrotowy przyspieszenia [Nm] | 66 — 4200 40 - 2000 80-6150
Luz obrotowy 3 -4 arcmin 1 arcmin
Okres eksploataciji 20000 h (ED 60%) ‘ 30000 h (ED 100%) 20000 h (ED 60%)
Warianty wyjscia ?Ir\]lgg I;()Se(l)% Egklaggﬂb‘\;vzpust lub wielowypust), watek blokowy z kotnierzem z otworem mggil;gwgggvy z kotnierzem bez otworu

Wykonanie niewymagajace

GearOQil Poly E1 by SEW-EURODRIVE lub Grease HL 2 E1 marki SEW-EURODRIVE, rowniez w wersji H1 (bezpieczny dla zywnosci)

Uszczelka

Premium Sine Seal lub uszczelnienie labiryntowe (ze smarem)

L2 Tl 2 ]

-

smarowania

"
1Y il
=i ¥ '%‘*@:

Odpornosé

na korozje Dokfadne okreslenie
Powierzchnie trwatosci eksploatacyjnej
obudowy oraz ztgcza

sg standardowo obliczeniom rozktadu
zabezpieczone nacisku.

przed korozjg — brak
koniecznosci lakierowania.

L/

Systemy tozyskowe Powierzchnia

zazebienia
Precyzyjne i cichobiezne

tozyska dzigki precyzyjnym  przetozenie wysokich

momentdw obrotowych
dzigki trybologicznie
zoptymalizowanym
powierzchniom zazebienia.

Systemy
uszczelniajace
Trwato$¢ dzieki
zastosowaniu w adapterze
przektadni pierscienia
uszczelniajacego wat
Premium Sine Seal.

Systemy
trybologiczne
Wysoka sprawno$¢ oraz
niewielki stopien zuzycia
dzigki dozywotniemu
smarowaniu z fabrycznie
stosowanym olejem
SEW GearOil.

QP 5 & U
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Przekiadnia
SPIROPLAN?®
W..19°W. .49

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

— prowadnica rolkowa
— przeno$nik fancuchowy
— przeno$nik taSmowy

Przenosnik pionowy

— napedy jezdne — stacje podnoszenia
— osprzet do pobierania fadunku — przeno$nik
— wdzek poprzeczny

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

o

Niewielka waga!

Szczegolnie korzystne w przypadku lekkich
konstrukcji maszyn oraz zastosowan

mobilnych.

o

Efektywnosé!

Niewielkie koszty zwiazane z zakupem
energii dzieki przekfadni o wysokiej
wydajno$ci energetycznej oraz wysokiej

sprawnos$ci na przestrzeni catego zakresu

przetozen.

o o

Niski poziom hatasu! Bezpieczenstwo przysziosci!
Niewielka emisja hatasu i cicha eksploatacja ~ Zastosowanie najnowszej technologii
przy kazdej predko$ci zapewnia niski poziom  w przektadniach i silnikach zapewnia
ci$nienia akustycznego w miejscach pracy diugotrwaltg dostepnosc.

znajdujgcych sie w poblizu maszyny.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

@

1

7
‘_
Wat petny z wpustem
i kotnierzem

w

Wat drazony z pierscieniem
zaciskowym

Wat drazony z rowkiem

wpustowym

4

Wat drazony z pierscieniem
zaciskowym w wykonaniu

/

Wat drazony z wpustem
i kotnierzem

Wat drazony z pierscieniem
zaciskowym i kotnierzem

Wat drazony z rowkiem wpustowym
i ramieniem reakcyjnym

TorqLOC®
Rozmiar przektadni W..19 (NOWOSC) W..29 W..39 W..49 (NOWOSC)
M, ... [Nm] 80 130 200 400
Zakres przetozen [i] 5,90 — 167,59 4,68 — 188,47 4,72 -210,49 7,22 200,76
Zakres mocy silnika [kW] 0,09-0,75 0,12-1,1 0,12-15 0,12-3,0
Srednica wyjsciowego watu drazonego [mm] | 18/20 20/25/30 25/30 30/35
Srednica kotnierza [mm] 110 /120 120/160 160 /200 160







28

Silniki

3

Silniki

3.1

3.2

3.3

Serwomotory synchroniczne

3.1.1  Serwomotory CM3C..

Silniki tréjfazowe

3.2.1 Silniki tréjfazowe

3.2.2 Silniki trojfazowe w wersji przeciwwybuchowej
Przepisy i rozporzadzenia

3.3.1 Wytyczne w zakresie oszczednosci energetycznej silnikow tréjfazowych

28
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30
31

32




Serwomotor CM3C..

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

|

— maszyny do gtebokiego tloczenia i formowania
— urzadzenia do dynamicznego roztadunku i zatadunku
— obrabiarki

— bramownice o duzym obcigzeniu
— roboty kartezjarskie
— paletyzatory

— zastosowania dzwigowe/podnosnikowe
— technika transportu bliskiego o duzych obcigzeniach
zewnetrznych

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Instalacja takze w miejscach Oszczednosé naktadow

o matej przestrzeni montazowej instalacyjnych i kosztéw
... dzieki szczegolnie kompaktowej ... dzieki zastosowaniu techniki
konstrukci. jednokablowej MOVILINK® systemu

modutowego DDI.

Bezpieczne hamowanie rowniez

Wysoka elastycznosé
przy wysokich obcigzeniach i optymalnie dobrany naped
... Zapewnia hamulec sprezynowy

... dzieki unikalnemu systemowi
0 podwyzszonych parametrach roboczych. modutowemu przektadni firmy

Mozliwos¢ instalacji

w obszarach produkcyjnych
branzy spozywczej

... Zapewnia konstrukcja w wersji
higienicznej.

Szybkie, bezpieczne
uruchomienie z funkcja
automatycznego tuningu

... za posrednictwem elektronicznej tabliczki

Eksploatacja mozliwa réwniez

z wykorzystaniem obcych
falownikéw

... dzieki dostepnosci wielu powszechnych
interfejsow enkoderow.

Mozliwos¢ globalnego
zastosowania

... Ze wzgledu na migdzynarodowe
certyfikacje i dopuszczenia (UL, CSA; EAC,

SEW-EURORIVE. Znamionowe;. ATEX ...).
PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH
Rozmiar 63* Rozmiar 71* Rozmiar 80* Rozmiar 100*
M, [Nm] 2,7-6,4 6,5-14 10,5-22,8 19-40
M, [Nm] 8,1-19.2 19,542 31,5-68,4 57-120
Wymiar krawedzi [mm] 88 116 138 163
Predkosc¢ obrotowa [min-'] |3k/4,5k/6k 2k/3k/45k/6k 2k/3k/45k/6k 2k/3k/45k

* Kazdy rozmiar dostgpny w dtugosciach — S, M oraz L.

100

20 40 60 80 100
Moment obrotowy / Nm

120

B Poczatkowy moment rozruchowy M,
B Maksymalny moment graniczny Mpk
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Silniki trojfazowe

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

<

Materiaty budowlane Dzwigi Intralogistyka
Naped przenosnika kubetkowego na wspdlnym wahaczu Wolnoobrotowy naped dzwigu, silnik hamujacy sterowany Naped jezdny jako pozycyjny dynamiczny silnik hamujgcy
z silnikiem gtéwnym, sprzezenie turbo oraz pomocniczy z sieci z walcowg przektadnig podwdjng. 7 bezluzowg przektadnig walcowo-stozkowg.

motoreduktor.

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Skalowalnos¢é w zakresie od 0,03 Trwatos¢ oraz bezpieczenstwo Dostepnosé i zgodnosé Dynamika i pewnos¢

do 375 kW, od 750 do 3000 min"!  eksploatacji! z przepisami! obciazalnosci!

Predkosc¢, predkos¢ obrotowa i sita, moment  Dzieki wysokiej jakosci czesci zuzywajacych Miedzynarodowa dostepnos¢ w ramach Wysokie ciggte i szczytowe momenty obrotowe
obrotowy i wydajnos$¢ zgodnie z Paristwa sig oraz inteligentnej i innowacyjnej gestej sieci punktéw serwisowych, takie w klasycznych silnikach trojfazowych utatwiaja
zapotrzebowaniem z uwzglednieniem konstrukeji mozliwe jest osiggnigcie dtugich same czesci na catym Swiecie oraz wezesne  Paristwu wybor odpowiednich komponentéw
przecigzenia oraz bezpieczenstwa. cyklow konserwacyjnych i inspekcyjnych. uwzglednienie wymagan prawnych. ukfadu przeniesienia napgdu — hamowanie

i zatrzymywanie, enkoder pozycji i predkosci
obrotowej, ochrona termiczna lub mechaniczna
i inne.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH (NOWOSCI)

Rodzaj 4-biegunowy (NOWOSC) | 8-biegunowy (NOWOSC) | 4-biegunowy (NOWOSC) | 4-biegunowy (NOWOSC)
DRN355MS - DRN355ML DRN90S - DRN132S DR2L180M - DR2L225S DR2S180M - DR2S225S
Moc 50 Hz [kW] 250 — 355 0,37-2,2 - 22 -45
Moc 60 Hz [kW] 260 — 375 0,37-22 - 22 -45
hp 350 - 500
Moment obrotowy [Nm] M,: 1380 — 2250 M, 4,1-29,5 M,: 165 — 300 M,: 118 —290
MK: 4140 - 6750 MK: 10,8-70,8 MPK: 520-1100 MK: 401 -783
Czestotliwosé¢ Hz 50, 60, 50/60 50, 60, 50/60 41,58,71,101 50, 60, 50/60
Klasa IE IE3 IE3 niezdefiniowane IE1
IEC 60034-30-1
Predkosc¢ obrotowa min' | 50 Hz: 1492 50 Hz: 710 -715 41 Hz: 1200 50 Hz: 1477 — 1482
60 Hz: 1792 — 1794 60 Hz: 866 — 872 58 Hz: 1700 60 Hz: 1776 — 1785
71 Hz: 2100
101 Hz: 3000




Silniki trojfazowe
W wersji
przeciwwybuchowej

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Zr6dto: Coperion GmbH

Lakierowanie Sluzy Mieszanie
— podnoszenie, obracanie, przewracanie lub trzymanie — transport i/lub dozowanie proszkéw/granulatéw — materiaty/proszki/ptyny
— w $rodowisku z rozpuszczalnikami i kurzem — ciepte i/lub zZimne produkty — dozowanie, mieszanie, dystrybuowanie lub pompowanie

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Zabezpieczenie przed gazem! Pytoszczelnosé! Produkt dostepny dla: Produkt dostepny dla:
— normatywne wg IEC 60079-0,—7,— 15, — normatywne wg IEC 60079-0, — 31, — Europy z certyfikatami PTB — krajow IECEx z certyfikatami
NFPA 70 — artykut 500 — 503 oraz NFPA 70 — artykut 500 — 503 oraz (jednostka notyfikowana w UE, nr 0102) PTB (ECExPTB ...)
GB3836.1, .3, .8 GB12476.1, .5 — Chin z certyfikatami — Brazylii, Korei Potudniowej: uzupetnione
— ATEX, IECEX, cCSAuL, — ATEX, IECEx, CCSAu, NEPSI (GYJ20.1162X) certyfikaty IECEx (DNV..., KCS...)
CCC: z certyfikatami instytucii CCC: z certyfikatami instytuciji — Ameryki Péinocnej z certyfikatami — Australii, Nowej Zelandii: bezposrednie
zewngtrznych zewngtrznych CSA (MC170602) dopuszczenie IECEx

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Certyfikaty/dopuszczenia ATEX IECEX CccC HazLoc-Na®  PTB = Federalny Urzad Techniczno-
. . . - Fizyczny; Brunszwik
Oznaczenie ochrony przeciwwybuchowej _ - g 3 2 SEW = SEW-EURODRIVE: Bruchsal
@ NEI;'(S\ 5 sp 3 NEPS| = National Supervision and
EnergyVerified Inspection Centre for Explosion Protection
and Safety of Instrumentation; Shanghai
g:mskﬂ‘.a ca Kat. 2, EPL b PTBY PTBY NEPSI? - 4 CSA = Canadian Standards Association;
13 Kat. 3, EPL c, Division 2 SEW? PTBY NEPSI® CSA® Toronto

Rodzaj Klasa IE3 Grade 3 | Premium Znamionowe Momenty

energooszczednosci Efficiency IE3 predkosci obrotowe
obrotowe N=znamionowy
K=wywracajacy

Wielkosci silnikow EDRN 63 - 315 Oznaczenia wersji [min] [Nm]

Moc 50 Hz [kW] | strefa1lub1/21: 0,12-110 | 2G, 2GD 2G-b, 2GD-b - 1360 — 1489 M,: 0,84 — 1280
strefa2 lub21:  0,12-200 | 3G, 2D 3G-c, 2D-b M,: 2,3 — 4864
strefa 22 lub 2/22: 0,12-200 | 3D, 3GD 3D-c, 3GD-¢

Moc 60 Hz [kW] | strefa1lub1/21: 0,12-110 | 2G, 2GD 2G-b, 2GD-b - 1660 — 1790 M,: 0,69 - 1070
strefa 2 lub 21: 0,12-200 | 3G, 2D 3G-c, 2D-b M,: 2,1 4601
strefa 22 lub 2/22: 0,12-200 | 3D, 3GD 3D-c, 3GD-¢
CID2: 012-200 | - - grupa A, B, C oraz D 1695 — 1792 M,: 0,67 — 1070
CliD2: 0,12-200 grupa FiG M,: 2,3 — 4601
CICIID2: 0,12-200 grupaA,B,C,D,FiG

MOZLIWOSC EKSPLOATACJI W NASTEPUJACYCH KRAJACH
Ameryka Péinocna (HazLoc-NA®)  Europa (ATEX) Kraje IECEx Chinska Republika Ludowa
— do uzytku w Division 2 Class | (gaz) i/lub — do uzytku w strefie 1 lub 2 (gaz) i/lub — do uzytku w strefie 1 lub 2 (gaz) i/lub (ccQ)
Class Il (kurz) strefie 21 lub 22 (kurz) strefie 21 lub 22 (kurz) — do uzytku w strefie 1 lub 2 (gaz) i/lub
— grupy substancji niebezpiecznych dla — zasady ochrony przeciwwybuchowej — zasady ochrony przeciwwybuchowej strefie 21 lub 22 (kurz)
silnikdw: silnikow: szczelnosc, zwigkszone silnikow: szczelnos¢, zwigkszone — zasady ochrony przeciwwybuchowej
gazy/opary: A, B, C oraz D bezpieczenstwo, ochrona przed pytem lub bezpieczenstwo, bez iskrzenia, ochrona silnikow: szczelnos¢, zwigkszone
kurz/ktaczki: F oraz G pytoszczelnosé przed pytem lub pytoszczelno$é bezpieczenstwo, bez iskrzenia, ochrona

przed pytem lub pytoszczelno$é
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Silniki trojfazowe
Wytyczne w zakresie

oszczednosci
energetycznej

AKTUALNE NOWE REGULACJE

5@

o
=t
W

Chiny (rozszerzone)

— Klasa 3 (= IE3)
— 0d 0.12 do < 1000 KW
— 50 Hz

Kolumbia (rozszerzone)
- B(C*<0.75 kW, C* + VSD)

— 0d0.18 do < 375 kW
- 60 Hz

Ukraina (Nowos¢)
— IE3 (E2* + VSD)

— 0d 0.75 do < 375 kW
— 50 Hz, 50/60 Hz

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Zgodnos¢ z przepisami!

— wszystkie dopuszczenia i certyfikaty sa
aktualizowane przez SEW-EURODRIVE

— wspotpraca w zakresie standaryzacji
i projektowania na poziomie krajowym,
europejskim i miedzynarodowym

— dziatania polityczne zapewniajg
aktualno$¢ w kazdym momencie

Proste rozwigzanie!
— wystarczy poinformowac nas o kraju

dostawy

— SEW-EURODRIVE monitoruje stan

aktualnych certyfikatdw i dopuszczen

— dostepne w kazdym momencie (strona

internetowa SEW-EURODRIVE: hasto
wyszukiwania ,|E-Guide")

Mozliwos¢ faczenia!

— réwniez ustandaryzowane kombinacje
poszczegdlnych wersji krajowych

— wieloletnie do$wiadczenie w zakresie
rozwigzan globalnych

Bezpieczenstwo!

— jesteSmy przygotowani na modernizacje
lub przezbrojenie

— mamy przedstawicielstwa w ponad
70 krajach na $wiecie

PRZEGLAD SYTUACJI USTAWODAWCZEJ

Kraj Chiny Kolumbia Ukraina
Obowiazek od 1 czerwca 2021 1 wrzesnia 2021 15 wrzesnia 2021
Klasa energooszczednosci — Klasa 3 (= IE3) B (=IE3), C* < 0,75 kW lub C* (=IE2) zVSD | IE3 lub IE2* zVSD
Moc [kW] 0,12-1000 0,18-375 0,75-375
Oznaczenie kW 0,75-375 0,18-375 0,75-375
Forma Naklejka Naklejka Logo
Dopuszczenie Organ zewngtrzny Organ zewngtrzny Organ zewngtrzny
Liczba biegunow 2,4,6lub8 2,4,6lub8 2,41ub 6
Czestotliwosé [Hz] 50 60 50, 50/60
Mozliwos¢ taczenia Tak, z Globalmotor Nie Tak, z Globalmotor

Silniki 0 zmiennych biegunach

Silniki 0 zmiennych biegunach

Silniki 0 zmiennych biegunach

Wyiatek (wigcej niz jedna predkosé obrotowa) (wigcej niz jedna predkosé obrotowa) (wigcej niz jedna predkosé obrotowa)
- Silniki synchroniczne z magnesem trwatym | Silniki synchroniczne z magnesem trwatym
Silniki bez wentylacji - Silniki bez wentylacji
Silniki bez wtasnej wentylacji - Silniki bez wtasnej wentylacji

Bez wyjatku Silniki synchroniczne z magnesem trwatym | — -

Silniki z hamulcem

Silniki z hamulcem

Silniki z hamulcem

Motoreduktory

Motoreduktory

Motoreduktory

Silniki bez wentylacji

Silniki bez wtasnej wentylacji

* |E2, juz niedostepne od SEW-EURODRIVE
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Przektadnie przemystowe

4 Przekiadnie przemystowe

4.1 Przektadnie przemystowe generacji X.e

34
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Przektadnie
przemystowe
Generacja X.e

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Przenosniki tasmowe

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Niezawodnos¢! Wytrzymatos¢! Oszczednosd!

Zwigkszenie obliczonej trwatodci eksploatacyjnej tozyska Dzigki zoptymalizowanej topologii zazgbienia zachodzenie Wydtuzenie zywotnosci oleju ze wzgledu na nizsze

w przektadni do 220% dzigki indywidualnemu ustawieniu zebdw jest niewrazliwe na awarie wywotane przesunigciem obcigzenie termiczne oraz 0szczedno$¢ siggajaca nawet
napiecia wstepnego w fozysku, jak réwniez zastosowaniu w wyniku zewnetrznego obcigzenia. Wzrost statycznych 30% w zakresie wymaganej objetosci oleju wynikajgca
referencyjnego obliczenia zywotnosci wedtug normy sit poprzecznych nawet 0 41% przy niekorzystnych katach z obnizenia jego poziomu.

ISO/TS 16281. natarcia.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Wersja przektadni Liczba stopni Przetozenie [I] zgra:t‘(l)c\’:;;:ny“:n:l\llnn?]nt
Przektadnia walcowa X.F.100e - X.F.320e 2lub 4 6,3 — 450 6,8 475
Przektadnia walcowo-stozkowa X.K.100e - 320e | 2 ub 4 6,3 — 450 6,8 —475
Przektadnia walcowo-stozkowa X.T.100e - 250e | 3 lub 4 12,5-450 6,8-175
Warianty wyjscia Wat petny: wpust, wykonanie gtadkie, wat drazony z wielowypustem
Wat drazony: rowek wpustowy, pierscien zaciskowy, wat drgzony z wielowypustem, potaczenie zaciskowe TorgLOC®

W przypadku rozmiaréw X.100e — 250e fabryczne napetnienie olejem GearQil firmy SEW-EURODRIVE pozwala na eliminacje konieczno$ci pierwszej wymiany oleju po 500 godzinach pracy.

GENERACJA X.e

ﬂ Bezstykowe systemy 0 Zoptymalizowana topologia
uszczelniajace zazebienia
Nie powodujg zuzycia watu wejsciowego ! | Niewrazliwe w stosunku do przesunig¢
i wyjSciowego, brak zuzycia oleju i | i lepsza tolerancja zaburzen w zazgbieniu

na skutek zewngtrznych obcigzen

© Poziomy oleju
zoptymalizowane pod katem
charakterystyki termicznej
Optymalna wymiana ciepta i redukcja
temperatury kapieli olejowej

- © Poprawiona obudowa

i zebnika stozkowego
Zoptymalizowany przeptyw oleju, wyzsza
graniczna moc cieplna

G Koncepcja wentylatoréw
i oston wentylatoréow
Jedna ostona dla réznych rozmiar6w
i typow wentylatorow

9 Zoptymalizowane napigcie
wstepne w tozysku
Zredukowane punktowe wydzielanie
ciepta; mniejszy nacisk zapewnia
wyzszg trwatos¢ eksploatacyjng fozyska
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Bezkontaktowy przesyt energii

5 Bezkontaktowy przesyt energii
5.1 MOVITRANS®
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MOVITRANSE®:
bezkontaktowy
przesyt energii

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Wézki poprzeczne Platformy posuwowe ze stotem Systemy transportu naziemnego
Systemy transportowe w centrach logistycznych. podnosnikowym Systemy mobilne.
Podnosniki lub urzadzenia typu Shuttle.

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Skalowalnosé! Redukcja kosztow! Wydajnosé! Prostota!
tatwa konfiguracja, poniewaz dzigki MOVITRANS® zapewnia zwigkszong Zwigkszenie wydajnosci energetycznej Uproszczona instalacja, gdyz zapewnienie
modutowej budowie systemu MOVITRANS® dostepnos¢ maszyn oraz dtugofalowe dzigki najnowszej technologii komponentéw  zasilania nie wymaga szafy rozdzielczej,
mozliwe jest jego dostosowanie do oszczednosci naktadow na prace oraz krétkim drogom rozdziatu energii a wszystkie wejscia i wyjScia wykonane sg
zmiennych zadan. konserwacyjne, co przekfada sie na na potrzeby tadowania liniowego lub w formie wiykow.

mniejsze koszty eksploatacyjne. punktowego.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

KOMPONENTY STACJONARNE KOMPONENTY MOBILNE
Czestotliwos¢ uktadu 25 kHz lub 50 kHz

0 Decentralne zasilanie Gtowica odbiorcza THM90E
TES31A z bezposrednim wyjsciem napigcia
Moc: 8 kW lub 16 kW i magazynem energii
(do 48 kW w pofgczeniu réwnolegtym) 1,5kW/DC 350V
napigcie sieciowe Ug,,: mozliwe potgczenie szeregowe i rownolegte

400-500V =10 %
Glowica odbiorcza TDMS80OE

9 Skrzynka kompensacyjna Moc nominalna: 11 kW na
TCS31A 4 min. / wspdtczynnik obcigzenia 10 %
zapewnia kompensacje na odcinku prad znamionowy plytki tadowania: 30 A
od25do30m czestotliwos¢ uktadu B: 50 kHz

© Plytka tadowania

Indukcyjne fadowanie punktowe
0 wysokiej mocy do 11 kW
Czgstotliwo$¢ uktadu B: 50 kHz
Instalacja w lub na posadzce

Przewdd klinowy

Indukeyjny liniowy przesyt energii dla
pradu o natezeniu do 60 A.

Przesyt energii podczas jazdy.
Instalacja w lub na posadzce.

Technologia MOVITRANS® oparta jest na zasadzie indukcyjnego
przesytu energii, ktéry zapewnia perfekcyjne zasilanie -
bezkontaktowe, ciche, niewymagajace konserwaciji i bez czesci
ulegajacych zuzyciu.
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Automatyzacja maszyn

6 Automatyzacja maszyn
6.1 MAXOLUTION® automatyzacja paletyzeréow

6.2 MAXOLUTION® automatyzacja maszyny pakujacej
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Skalowalne rozwigzanie

do automatyzaciji

paletyzera

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Paletyzer wysoki

Paletyzer bez synchronizacji ruchu (Drive Control).

Paletyzer z synchronizacjg ruchu (Motion Control).

Robot paletyzujacy
Paletyzer z kinematyka robota (Cartesian Control).

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Bezpieczenstwo!

Pewne paletyzowanie i w petni zintegrowane
bezpieczenstwo funkcjonalne. Sterowanie
ruchem SIL3 / EN 3/ EC 62061 lub PLe
zgodnie z norma EN ISO 61800-5-2

Przewidywalnos¢!

Stan maszyny zawsze pod kontrolg.
Najwyzsza mozliwa dostepnos¢ maszyny
dzieki rozwigzaniom Predictive Maintenance
oraz petnej integracji w sieci.

Efektywnos¢!

Zapobieganie stratom energii i ochrona
przed przerwami w zasilaniu. Oszczedno$¢
energii siegajaca nawet 70 % dzigki
zastosowaniu modutdw Power oraz modutéw
zasilania.

Szybkosd!

W petni zautomatyzowane zaktady
produkcyjne SEW zapewniajg najkrotszy
mozliwy czas reakciji, a co za tym idzie

— pakiety automatyzacji dostosowane do
indywidualnych potrzeb naszych Klientow
wysytane sg w przeciggu kilku dni.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Idealny transport

Dzigki skalowalnym rozwigzaniom
automatyzacji marki SEW-EURODRIVE
mozliwe jest prawie wszystko. Na potrzeby
wdrozenia dostosowanych do indywidualnych
potrzeb rozwigzan transportowych
oferujemy rézne technologie, ktdre zostaty
ze sobg idealnie zgrane. Przy tym nie ma
najmniejszego znaczenia, czy w kolejnych
krokach niezbgdne jest pozycjonowanie
albo synchronizacja. Aby spetnic Pafstwa
oczekiwania, SEW-EURODRIVE posiada

w ofercie odpowiedni ukfad sterowania

ze zintegrowanym uktadem przeniesienia
napedu oraz dostosowanymi modutami
oprogramowania MOVIKIT®

Precyzyjne ustawienie pakietow
Elastyczne wstepne grupowanie wymaga
duzej wydajnosci grupowania. Na potrzeby
tego wymagajgcego odcinka maszyny
dostepna jest mocno ograniczona przestrzen.
Roboty delta umozliwiajg jednak szybkie
dostosowanie do nowego uktadu warstw
czy zmieniajgcych sig rozmiaréw pakietu.
Poprzez prostg parametryzacje mozliwe jest
indywidualne i elastyczne przestawienie,

a co za tym idzie — szybka zmiana

produktu w urzadzeniu za posrednictwem
manipulatora do obstugi robota, interfejsu
programistycznego czy terminala recznego.

Wytrzymaly i trwaly
Najlepsza jakos¢ ,Made in Germany*
zapewnia najwyzszy poziom elastycznosci

maszyn. Zaréwno wytrzymata konstrukcja
produktéw marki SEW-EURODRIVE, jak
réwniez powtoki chronigce przed czynnikami
zewnetrznymi gwarantujg najdtuzszy

okres eksploatacii i dostepnosci maszyn.

A wszechstronny konfigurator produktu SEW
oferuje szybki i dostosowany do potrzeb danej
aplikacji dobor odpowiedniego produktu.

Precyzyjne uktadanie warstw
Oferujemy Paristwu niezbgdng elastycznosé
w postaci naszego modutowego systemu
automatyki MOVI-C® wraz z kompatybilnymi
do systemu sterowania ruchem modutami
oprogramowania MOVIKIT®, ktdre zapewniaja
perfekeyjne uktadanie warstw. Na potrzeby
optymalizacji procesu i kontroli utozenia
(produktu na palecie) w modutach MOVIKIT®
AutomationFrameWork oraz MOVIKIT®
Visualization dostepne sg dodatkowe
mozliwosci symulacji. W ten sposdb moga
Panstwo juz na etapie planowania doktadnie
przetestowac wszystkie funkcje oraz
wydajno$¢ grupowania.

Prawidtowe tworzenie przektadek
Elementy oprogramowania MOVIKIT®
Robatics dla dwdch, trzech, czterech lub
wigkszej ilosci osi moga by¢ stosowane
modutowo w zaleznosci od dodatkowych
systemow handlingowych w ramach
modutowego systemu automatyki MOVI-C®.
Rozszerzenie MOVIKIT® Robotics Touchprobe
zapewnia w przypadku stwierdzenia
nieznanej wysoko$ci stosu mozliwos¢

v

°

0 Doprowadzanie palet 9 Wstepne grupowanie e Uktadanie / symulacja

pakietéw
© Przektadka

© Uktadanie w stosy
lub na paletach

precyzyjnego pobrania przekfadek przez
ramie robota, a nastepnie utozenia ich

w perfekeyjnej pozycji. Oprogramowanie
inzynieryjne MOVISUITE® RobotMonitor
posiada zintegrowang oraz zautomatyzowang
symulacje 3D robotyki, ktora stuzy do
przedstawienia torow ruchu, co znaczaco
redukuje czas potrzebny na uruchomienie.

Bezpieczne ukiadanie warstw
Modut oprogramowania MOVIKIT® Robotics
oferuje dla kazdej mozliwej opcji kinematyki
pasujace rozwiazanie. Rozszerzenie
MOVIKIT® Robotics Addon CollisionDetection

warstw
O Transport

niezawodnie monitoruje tor ruchu pod katem
kolizji i chroni maszyne przed przestojami
wywotanymi przez awarie. Catkowicie
zintegrowane bezpieczenstwo funkcjonalne
wspiera przy tym wszystkie istotne funkcije
monitorowania ruchu takie jak bezpiecznie
ograniczona predko$¢ (SLS), bezpieczny
kierunek ruchu (SDI), bezpieczne zatrzymanie
pracy (SOS), jak réwniez funkcje zalezne od
pozycji — bezpiecznie ograniczona diugosc¢
kroku (SLI) oraz bezpiecznie ograniczona
pozycja (SLP).
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Rozwiazania do

automatyzacji pionowej
maszyny pakujacej w torebki

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Elastyczne rozwigzania automatyzacyjne
Kompletne rozwigzania do maszyn pakujacych, pracujacych
w trybie przerywanym i statym.

Perfekcyjny wyglad

Prawidtowe wymiary oraz perfekcyjny wydruk na produkcie
dzigki rozpoznawaniu nadrukowanych markeréw oraz
kontrolowanemu transportowi folii.

Najwyzsza jakos¢ zgrzewow

Parametry zgrzewania folii zalezne od produktu oraz formatu
gwarantujg prawidtowa temperaturg oraz optymalny nacisk,
a tym samym solidne i pewne zamkniecie.

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Mozliwosé parametryzacji
Za pomocg modutéw oprogramowania
MOVIKIT® istnieje mozliwosé szybkiej
realizacji typowych funkcji FFS poprzez
wykorzystanie parametryzacji.

100% automatyzaciji!
Kompleksowe ustugi od jednego
dostawcy: oprogramowanie inzynieryjne
do planowania, uruchamiania, kompletnej
techniki sterowania, falownikow i techniki
napedowej.

Elastycznosc¢! Modutowos¢!
Prosty i niewymagajacy wyjasnien sprzet Modutowe komponenty aplikacji zapewniajg
zapewnia niezaleznos¢ i samodzielnos¢ wigkszg elastycznosc.

w obstudze maszyny.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Elastyczna synchronizacja
Szczegdlnie w przypadku maszyn
pracujgcych w trybie ciggtym belka
zgrzewajaca musi by¢ zsynchronizowana

z Kleszczami do zgrzewania ze wzgledu

na nieustanny transport folii. Dodatkowo
nalezy utrzymywac synchroniczny tor jazdy
w stosunku do nadruku na folii. Dopiero
po uptywie zadanego czasu zgrzewania

i po rozwarciu kleszczy do zgrzewania
belka moze wrdci¢ do punktu wyjscia.
Dzigki zastosowaniu naszego modutu
oprogramowania MOVIKIT®MultiMotion
Camming oraz tatwo parametryzowalnym
funkcjom sprzegania i wysprzeglania, nasz
modutowy system automatyki MOVIC® radzi
sobie z tatwoscig z tego typu zadaniami.

Stabilna kontrola temperatury
Decydujgcym czynnikiem dla jakosci zgrzewu
opakowania jest wtasciwa temperatura.
Materiat i predkos$¢ dziatania maszyny
pakujacej maja przy tym bezposredni wptyw
na sterowanie. Dzigki zawartym w MOVIKIT®
Automation Framework modutom
oprogramowania mozna W Wysoce precyzyjny
sposdb wyregulowag i kontrolowac takie
procesy korekcyjne nawet w przypadku
duzych zaktocen. Parametryzacja bez
programowania zapewnia réwniez w tym
przypadku sprawng i prostg automatyzacie.

Doktadne dozowanie
tatwa automatyzacja: modut

oprogramowania MOVIKIT®MultiMotion
Camming zapewnia realizowane w czasie
rzeczywistym zsynchronizowane napefnianie
objetosciowe — na przyktad przy uzyciu
$limaka. Jest to mozliwe dzigki prostej
parametryzacji wariantu napetnienia

i réwnoczesne, zsynchronizowane z taktem
sterowanie wtasciwych aktuatoréw.

Najwyzsza jako$¢ zgrzewow
Nasz modut oprogramowania MOVIKIT®
MultiMotion nie wymaga skomplikowanego
programowania i umozliwia bardzo tatwa
parametryzacje w krétkim czasie. Steruje nie
tylko otwieraniem i zamykaniem kleszczy do
zgrzewania, lecz moze takze kontrolowac
ci$nienie podczas zamykania opakowan.
Indywidualne mozliwo$ci nastawy podczas
zgrzewania oferujg uzytkownikowi wysoki
stopien elastycznosci i jakosci.

Kontrolowane napiecie wstegi
Napigcie wstegi mozna regulowac
bezpodrednio i bez uzycia czujnikow

za posrednictwem momentu obrotowego,
badz poprzez potozenie kompensatora.

Na potrzeby rozwijania folii, jak réwniez
dobrej kontroli kompensatora, wystarczy
dokonag prostej parametryzacji — nie jest
wymagane skomplikowane programowanie.

© odvwijanie foli
O Belka zgrzewajaca
o Zgrzewanie

@ Transport foli ©® Dozowanie

© Kieszcze spawalnicze, @ Kontrola
szczeki spawalnicze nadrukowanego
markera

Stuzy temu modut oprogramowania MOVIKIT®
Winder. Jest on gotowy do natychmiastowego
uzycia wraz z modutem oprogramowania
MOVIKIT® AutomationFramework i bez
problemu adaptuje sig¢ do programu
sekwencyjnego Paristwa maszyny pakujgcej.
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Automatyzacja fabryki

7 Automatyzacja fabryki
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Moduly napedowe MAXO-MS/M/DR
MAXOLUTION® Asystent logistyczny
MAXOLUTION® Asystent montazowy

MOVITRANS® Systemy mobilne
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Moduty napedowe
MAXO-MS/M/DR

KOMPONENTY

MAXO-MS/M/DR-L90

MAXO-MS/M/DR-QO

MAXO-MS/M/DR-

PA

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Innowacyjnos¢!

Nowe koncepcje napedowe umozliwiaja
rézne tryby przejazdu oraz opracowanie
nowych layoutéw fabryk w sposéb mozliwie

wydajny.

Trwatos¢!
Dtugi okres eksploatacji dzigki zastosowaniu
sprawdzonej techniki napgdowej
SEW-EURODRIVE.

Proste rozwiagzanie!
Ustandaryzowane interfejsy zapewniaja
szybkg budowe pojazdéw i proste

uruchomienie instalacji.

Kompaktowa konstrukcja!

Niewielkie rozmiary ze zintegrowany
silnikiem napgdowym, falownikiem

i bezkontaktowym przesytem energii.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

MAXO-MS/M/DR-L90 MAXO-MS/M/DR-QO MAXO-MS/M/DR-PA
Wymiary Wymiary Wymiary
Srednica x 600 mm x215 mm Srednica x 606 mm x213 mm Dtugosé x szerokosé | 775 mm x 600 mm x 206 mm
wysokosé wysokosé x wysokosé
Srednica kota 200 mm Srednica kota 200 mm Srednica kota 200 mm
Przeswit podiuzny 20 mm = 7,5 mm Przeswit podtuzny 20 mm = 7,5 mm Przeswit podiuzny 21 mm
Masa 96 kg Masa 83 kg Masa 100 kg

Ztacze mechaniczne

Ztacze mechaniczne

Ztacze mechaniczne

Typ

tozysko obrotowe z mozliwoscia
ryglowania

Typ

modut napedowy z bezpieczna
pozycja obrotowa

Ruchomosé kat obrotu 0° oraz 90° na
potrzeby obracania w miejscu
bez rotacji tadunku

Zasilanie

Typ bezkontaktowy przekaz energii

(tadowanie punktowe)

Ruchomosé wielokierunkowy
Zasilanie
Typ bezkontaktowy przekaz energii

(tadowanie liniowe)

System zasilania

DC 120V -360V

Moc tadowania

10 kW na 4 min

Typ podwdjna os wahadtowa

Ruchomosé rotacja réznicowa jednostki
napedowej wraz z rotacja
nosnika tadunku

Zasilanie

Typ bezkontaktowy przekaz energii

(tadowanie liniowe),
TDM90E011-D35-B06-0

Moc tadowania

$rednia moc tadowania 1100 W

(wspétczynnik obciaz 10 %) Dane napedu moc szczytowa 1225 W
Prad tadowania DC 180 A Typ mechanizm réznicowy Prad tadowania DC3,75A
System zasilania DC 60 V Enkoder enkoder EZ2Z oraz licznik System zasilania DC 360 V
impulséw z sonda Halla MHRM
12G2501 firmy Baumer
Raneinapodn Maks. - jazda na wprost po ptaskiej Ranciiapedy
Typ mechanizm réznicowy predkosé jazdy powierzchni: 1,5 m/s Typ mechanizm réznicowy
z hamulcem sprezynowym BP09 - wzniesienie, jazda w dét i po z wahadtowym podwdjnym kotem
oraz zalezna od obciazenia zakrecie: 0,5 m/s samonastawnym i hamulcem
regulacia sity nacisku Srednia moc napedu | 1500 W (750 W na naped) Enkoder ElI7C
Enkoder ;:‘sﬂzZ:szH;x;’ra;al;gzmhRM Moc szczytowa 3500 W (1750 W na naped) Maks. - jazda na wprost po ptaskiej
1282501 firm B:umer predkosé jazdy powierzchni: 1,5 m/s
y - wzniesienie, jazda w dét i po
Maks. - jazda na wprost po ptaskiej zakrecie: 0,5 m/s
predkosé jazdy powierzchni: 1,5 m/s

- wzniesienie, jazda w dét i po
zakrecie: 0,5 m/s

Srednia moc napedu | 200 W
na naped
Moc szczytowa 2000 W

na naped

Srednia moc napedu

370 W
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MAXOLUTION®
Asystent logistyczny

MAXO-MS-LA015

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Intralogistyka Logistyka magazynowa Logistyka produkciji
Wewnatrzzaktadowy transport duzych tadunkow, takich jak Realizacja transportu towaréw do, z oraz wewnatrz Mobilne pofaczenie modutdw procesowych z urzadzeniami
palety, palety koszowe czy skrzynie. magazynu. produkcyjnymi.

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Kompaktowa konstrukcja! Doktadnos¢! Proste rozwigzanie! Efektywnos¢!

Konstrukcja umozliwia optymalizacje layoutu  Najdoktadniejsze pozycjonowanie mozliwe Prosta konserwacja mozliwa dzigki Obrét modutu napgdowego w zakresie
fabryki, bardziej wydajne wykorzystanie stref  dzigki precyzyjnemu pozycjonowaniu modutowej budowie systemu. 90 stopni bez rotacji tadunku umozliwia
buforowych oraz prostsze ksztattowanie laserowemu. opracowanie wydajniejszych layoutéw
stacji przekazywania. zaktadéw na mniejszej powierzchni.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

®200

K00
in

Support rollers track width 632,2

@ i |
3
@
1000

N 1] TOI-Fal - Driving rollers track width 5584

MAXO-MS-LA015
Wymiary D = 1000 mm, SZ = 1000 mm, W = 300 mm
Waga min. 400 kg
Obciazenie uzytkowe | maks. 1500 kg
Predkos¢ maks. 1,5 m/s
Doktadnosé +2mmdo 10 m
pozycjonowania
Podnoszenie maks. 235 mm
Zasilanie tadowanie indukcyjne, akumulator NiMH
Nawigacja swobodna nawigacja konturowa/indukcyjna/system
kamer/RFID
Komunikacja VLC (Visible light communication), WLAN
Promien skretu min. 0,5 m przy predkosci 0,5 m/s
Koncepcja napedu mechanizm réznicowy z osig obrotu
Czas jazdy do 40 minut




MAXOLUTION®
Asystent montazowy

MAXO-MS-AA005

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

&

Montaz/produkcja Udostepnianie materiatu
Wewnatrzzaktadowy transport pojemnikow KLT oraz Mobilna platforma montazowa z ergonomicznym Doptyw materiatow z montazu i logistyki.
indywidualnych produktéw klienta. dostosowaniem podnoszenia.

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Ergonomia! Dostosowanie do indywidualnych Proste rozwigzanie! Wszechstronnos¢!

Platforma montazowa z automatycznym  potrzeb! Prosta konserwacja mozliwa dzigki Mozliwos¢ zastosowania do zadan

i recznym dostosowaniem podnoszenia.  Poziom zamocowania osprzetu do pobierania fadunku modutowej budowie systemu. montazowych lub procesow
zgodny ze specyfikacjg klienta do réznych aplikacii. logistycznych.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH
o) 1. o
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Spurbreite Lenkrollen 381,1
Spurbreite Antriebsrollen 469
1200 600

MAXO-MS-AA005

Wymiary D =1200 mm, SZ = 600 mm, W =717 mm

Waga min. 450 kg

Obciazenie uzytkowe | maks. 350 kg

Predkos¢ maks. 0,8 m/s

Doktadnosé +2mmdo 10 m

pozycjonowania

Podnoszenie maks. 300 mm

Zasilanie tadowanie indukcyjne, kondensator dwuwarstwowy,
bateria litowo-jonowa

Nawigacja swobodna nawigacja konturowa/indukcyjna/RFID

Komunikacja VLS (Visible light communication), WLAN

Promien skretu min. 0,5 m przy predkosci 0,5 m/s

Koncepcja napedu mechanizm réznicowy

Czas jazdy do 3 godzin
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MOVITRANS®
Systemy mobilne

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Systemy mobilne SEW-EURODRIVE z bezkontaktowym przesytem energii

Asystent logistyczny MAXO-MS-LA015 Pojazd samojezdny do transportu stojakow Asystent montazowy MAXO-MS-AA005
MAXO-MS-RA006

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Skalowalny! Bezkontaktowo! Przeswit podtuzny! Dostepnos¢!

tadowanie podczas jazdy lub przekazywania ~ Moga Panstwo catkowicie zrezygnowac Duzy przeswit wozka AGV dzigki szczelinie Warto postawi¢ na bezkontaktowy przesyt
tadunku — w zaleznosci od aplikacji oraz z kontaktu z posadzka, zrobi¢ przejezdng powietrznej pomiedzy przewodem energii MOVITRANS®, poniewaz rozwigzanie
wymagan mozliwe jest zastosowanie trasg, a energie przesyta¢ w sposéb odporny  zasilajgcym a gtowica odbiorcza. to charakteryzuje sig wysoka dostgpnoscia.
réznych strategii i mocy fadowania. na zuzycie i niewymagajacy konserwacii.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

KOMPONENTY STACJONARNE
— czestotliwos¢ uktadu 25 kHz lub 50 kHz

@ Decentralne zasilanie TES31A
— moc: 8 kW lub 16 kW
(do 48 kW w potaczeniu réwnolegtym)
— napigcie sieciowe Ug,: 3 x AC 380 -~ 500V + 10 %

@ Skrzynka kompensacyjna TCS31A
— regulowana kompensacja diugosci odcinka od 0 do 25 m

©® Plytka tadowania
— indukcyjne tadowanie punktowe o wysokiej mocy do 11 kW
— czestotliwosc uktadu B: 50 kHz
— instalacja w lub na posadzce

Przewdd klinowy

— indukcyjny liniowy przesyt energii

— przystosowany dla pragdéw do 60 A

— przesyt energii podczas jazdy

— montaz na state w posadzce lub na jej powierzchni za pomocg piyt
montazowych

Przewdd okragly
— instalacja zalana w posadzce
— instalacja niewrazliwa na trudne warunki otoczenia

O Plyta montazowa
— instalacja MOVITRANS® moZliwa bez ingerencji w posadzke
— dzigki potgczeniu ptyt montazowych z rowkiem i wpustem mozliwy jest
szybki montaz i demontaz powierzchniowy. Zwigksza to tym samym
elastycznosc i przeksztatcalnosé zaktadu. Technologia MOVITRANS® oparta jest na zasadzie indukcyjnego przesytu energii, ktéry zapewnia perfekcyjne
zasilanie — bezkontaktowe, ciche, niewymagajace konserwacii oraz bez czgsci ulegajacych zuzyciu.
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Life Cycle Services

8 Life Cycle Services
8.1 DriveRadar® loT Suite do przektadni przemystowych

8.2 Modernizacja
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DriveRadar® loT Suite do
przekfadni przemystowych

Monitorowanie komponentéw bazujace na ich stanie faktycznym oraz prognozowanie prac
konserwacyjnych

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Naped tasmowy/przenosniki tasmowe/ Mieszalniki Dzwigi
technika transportu bliskiego

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

Efektywne monitorowanie! Zwigkszenie produktywnosci! Wydajne dziatanie! Ochrona zasobow!

Wczesne ostrzeganie w przypadku Unikanie nieplanowanych przestojow dzigki Dzigki skuteczniejszemu planowaniu prac Dzigki optymalnemu wykorzystaniu okresu
krytycznych zmian stanu oraz przejrzystosci w zakresie stanu przektadni konserwacyjnych i utrzymania maszyn. eksploatacji komponentow i systemow.
odbiegajacego od normy zachowaniu, oraz ich eksploatacji.

jak réwniez przy rozpoznaniu trendéw
wynikajacych z trwatego monitorowania
i inteligentne przedstawienie wynikow.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH OPCJI TECHNICZNYCH

Zasada dziatania DriveRadar®
na przyktadzie przektadni
przemystowej generacji X.e SEW-Cloud

@ Czujniki i rejestracja danych © "}@"’“’

@ Edge processing unit (EPU) /
przetwarzanie danych

©® Obliczenia i analiza danych

© DriveRadar® loT Suite / :
DriveRadar® loT App TN

© taczenie danych poprzez OPC UA //_A\\

(2 (SEW Edge processing u,,i,J ................... e :
DriveRadar® loT Suite 5 ; \ :

— intuicyjny i przejrzysty interfejs
uzytkownika

— szybkie przemieszczenie wszystkich
przektadni w przegladzie aktywow

— szczegotowy przeglad wszystkich
parametréw i komponentow

— automatyczna rejestracja historii stanu
w logach zdarzen

— jasne zalecenia dziafa majacych na celu
analize i usuwania przyczyn awarii

— walidowana analiza na potrzeby
wczesnego wykrywania uszkodzen tozysk
i zazghienia

— prognozowanie stanu oleju oraz kolejnej

o pEmORR@EN
— predykcja zywotnosci dla tozysk tocznych o @ 2 @

. P— Roboczogo-  Predkosé Analiza drgaii  Poziom oleju  Temperatura  Lepkosé. Temperatura  Temperatura
| ZaZ@blenla dziny obrotowa olejuwprze-  oleju elektroniki  otoczenie
Kadni

System klienta
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Modernizacja

Modernizacja wchodzi w zakres naszej oferty
serwisowej obejmujacej kompletny cykl zycia
maszyn.

MOZLIWOSCI ZASTOSOWANIA / PRZYKLADOWE APLIKACJE

Aplikacje w zakresie intralogistyki Aplikacje handlingowe Pozostate aplikacje

— ukfadarka regatowa — suwnice bramowe — przeno$nik slimakowy/pompa slimakowa
— pozioma technika transportowa — paletyzatory — mieszadto/mieszalnik

— dZwignice — kruszarki

— wentylator

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA NASZYCH PRODUKTOW

o o o o

Zapewnienie dostepnosci Unikanie awarii produkcyjnych Obnizenie kosztéw zwigzanych  Optymalizacja proceséw

maszyn oraz czesci oraz redukcja przestojow z energia elektryczna produkcyjnych przy jednoczesnym
zamiennych Dzigki planowanym przerébkom Dzigki optymalnemu projektowaniu zachowaniu bezpieczenstwa maszyn
Poprzez zastosowanie aktualnych i szybkiemu oraz prostemu uruchomieniu oraz zastosowaniu komponentow W zwigzku z wyzszym stopniem automatyzaci,

i dostgpnych komponentéw techniki realizowanemu przez specjalistow wydajnych energetycznie. jak réwniez zastosowaniu nowoczesnych
napedowe;. SEW-EURODRIVE. komponentow sterowania i techniki napedowe;.

PRZEGLAD OFEROWANYCH USLUG

Modernizacja komponentéw: Modernizacja systemu:
Wymiana komponentéw techniki napedowej Modernizacja catej maszyny
— analiza stanu faktycznego wraz z rejestracjg zuzycia komponentéw — prace inzynieryjne i wykonanie szafy rozdzielczej

— projektowanie i planowanie — prace inzynieryjne w zakresie dostosowania maszyny i aplikacji
— prace inzynieryjne w zakresie dostosowania komponentow elektrycznych i mechanicznych automatyzacja i programowanie aplikacji
— wymiana komponentéw napedowych oraz niezbednych urzadzen peryferyjnych zarzadzanie projektem

— uruchomienie — doradztwo w zakresie bezpieczenstwa technicznego oraz oszacowanie bezpieczenstwa
maszyny
— przerdbki mechanicznych urzadzen peryferyjnych aplikacji i maszyny
— instalacja w posadzce systeméw MOVITRANS®
— odbiér maszyny
Retrofit - komponenty System Retrofit
—

Sterowanie
i wizualizacja

—~ z E“D" Szafa sterownicza
~ U]z —
f—— e
Przetwornica N\ / Przekfadnia
czestotliwosci

~u
D D
w— NOwyY Adaptacja Bezpieczeristwo maszyn







Technika napedowa \ Automatyzacja napedow \ Integracja systemowa \ Serwis

2687 8038 / 1021

SEW-EURODRIVE - Tu jestesmy:

Siedziba firmy Biura Techniczne:
Zaktad montazowy i Serwis Poznari: Radom:
ul. Techniczna 5 ul. Wschodnia 7B ul. Wroctawska 1
92-518 kédz 62-080 Swadzim k. Poznania 26-600 Radom
tel. +48 42 293 00 00 tel. +48 61 646 55 00 tel. +48 48 679 47 00
Centrum Techniczno-Szkoleniowe Bydgoszcz: Rzeszow:
Biuro Handlowe i Serwis ul. Fordoriska 246 ul. Armii Krajowej 80
85-766 Bydgoszcz 35-307 Rzeszéw
ul. Strzelecka 66
43-109 Tychy tel. +48 52 567 30 00 tel. +48 17 784 27 00
tel. +48 32 32 32 610 Gdarisk: Wrootaw:
ul. Galaktyczna 30A ul. Bierutowska 57-59
80-299 Gdansk 51-317 Wroctaw
tel. +48 58 762 70 00 tel. +48 71 74 77 800
Nowy Portal Klienta SEW-EURODRIVE Online Support

www.sew-eurodrive.pl/os

SEW-EURODRIVE - Napedzamy Swiat

SEW-EURODRIVE
Driving the world

Linia serwisowa HOTLINE

+48 602 SEW SEW EURODRIVE

+48 602 739 739
SEW-EURODRIVE Polska Sp. z 0.0.

ul. Techniczna 5

92-518 £o6dz

tel. +48 42 293 00 00
sew@sew-eurodrive.pl

— www.sew-eurodrive.pl



